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(57)摘要

本实用新型公开了一种气管球形异物取出

器，包括连杆、设置在连杆前端的抓取爪以及设

置在连杆后端的手柄，所述抓取爪由若干弧形的

弹片按圆周排布而成，所述弹片前端内侧设置有

弹性的防退片；还包括设置在抓取爪后方的锥

套，所述锥套套于连杆上，并且其大端朝向抓取

爪；所述抓取爪与锥套之间设置有复位弹簧；还

包括用于驱动锥套向抓取爪方向运动的驱动装

置。本实用新型的原理在于通过弹片与防退片的

共同作用，使得球形异物在进入抓取爪后无法退

出，避免抓取失败。同时利用锥套将抓取爪锁紧，

使得其口部收拢，进一步避免球形异物退出抓取

爪，保证一次性抓取成功。
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1.一种气管球形异物取出器，包括连杆、设置在连杆前端的抓取爪以及设置在连杆后

端的手柄，其特征在于：所述抓取爪由若干弧形的弹片按圆周排布而成，所述弹片前端内侧

设置有弹性的防退片；还包括设置在抓取爪后方的锥套，所述锥套套于连杆上，并且其大端

朝向抓取爪；所述抓取爪与锥套之间设置有复位弹簧；还包括用于驱动锥套向抓取爪方向

运动的驱动装置。

2.根据权利要求1所述的一种气管球形异物取出器，其特征在于：所述驱动装置包括锥

套后端连接的套筒，所述套筒套于连杆上；还包括一个扳机，所述扳机中部利用转轴与手柄

连接，并且其一端与套筒铰接。

3.根据权利要求1所述的一种气管球形异物取出器，其特征在于：所述防退片倾斜设

置，其头部向后端倾斜并朝连杆轴线方向聚拢。

4.根据权利要求1所述的一种气管球形异物取出器，其特征在于：所述抓取爪由四个沿

圆周均匀分布的弹片组成。

5.根据权利要求1所述的一种气管球形异物取出器，其特征在于：所述锥套大端内径小

于自然状态下抓取爪的外径。

6.根据权利要求1所述的一种气管球形异物取出器，其特征在于：所述连杆上开有供内

窥镜穿过的轴向通孔。
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气管球形异物取出器

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种用于抓取气管内球形异物的装置。

背景技术

[0002] 气管异物堵塞气道，短期内不能取出的话，病人血氧饱和度降低，会造成各器官缺

氧衰竭，严重的会导致病人死亡。目前气管异物取出手术中，常需要使用各种异物钳，但因

气管内异物的部位深、视野狭小，在气管内异物钳取出异物时，使用非常不方便，且耗费时

间较长，夹取难度大。特别是对于球形并且表面光滑的异物，现有的异物钳更是难以夹取。

[0003] 发明人所在地区曾经出现过8岁儿童误吞玻璃弹珠的事件。送往医院救治后由于

没有针对类似玻璃弹珠这种球形且表面光滑的夹取装置，无法短时间内将异物取出，最终

导致该儿童死于手术台上，让人十分痛心。

实用新型内容

[0004] 有鉴于此，本实用新型提供一种气管球形异物取出器，能够方便快捷的抓取球形

异物并且避免异物滑脱。

[0005] 为解决以上技术问题，本实用新型的技术方案为：一种气管球形异物取出器，包括

连杆、设置在连杆前端的抓取爪以及设置在连杆后端的手柄，所述抓取爪由若干弧形的弹

片按圆周排布而成，所述弹片前端内侧设置有弹性的防退片；还包括设置在抓取爪后方的

锥套，所述锥套套于连杆上，并且其大端朝向抓取爪；所述抓取爪与锥套之间设置有复位弹

簧；还包括用于驱动锥套向抓取爪方向运动的驱动装置。本实用新型的原理在于通过弹片

与防退片的共同作用，使得球形异物在进入抓取爪后无法退出，避免抓取失败。同时利用锥

套将抓取爪锁紧，使得其口部收拢，进一步避免球形异物退出抓取爪，保证一次性抓取成

功。

[0006] 作为一种改进，所述驱动装置包括锥套后端连接的套筒，所述套筒套于连杆上；还

包括一个扳机，所述扳机中部利用转轴与手柄连接，并且其一端与套筒铰接。扳动扳机的下

端，驱使套筒向前端运动，同时带动锥套将抓取爪收拢。

[0007] 作为一种改进，所述防退片倾斜设置，其头部向后端倾斜并朝连杆轴线方向聚拢。

[0008] 作为一种优选，所述抓取爪由四个沿圆周均匀分布的弹片组成。

[0009] 作为一种改进，所述锥套大端内径小于自然状态下抓取爪的外径。当锥套套于抓

取爪上后，抓取爪能有效收拢缩小进口，避免异物退出。

[0010] 作为一种优选，所述连杆上开有供内窥镜穿过的轴向通孔。实现可视化抓取。

[0011] 本实用新型的有益之处在于：具有上述结构的异物抓取器，针对表面光滑的球形

异物设计，使得异物被抓取后无法退出，保证了异物取出的效率，实现了球形异物的快速抓

取。
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附图说明

[0012] 图1为本实用新型的结构示意图。

[0013] 图2为抓取爪的放大图。

[0014] 图中标记：1连杆、2抓取爪、3手柄、4锥套、5套筒、6复位弹簧、7内窥镜、8扳机、21弹

片、22防退片。

具体实施方式

[0015] 为了使本领域的技术人员更好地理解本实用新型的技术方案，下面结合具体实施

方式对本实用新型作进一步的详细说明。

[0016] 如图1-图2所示，本实用新型包括连杆1、设置在连杆1前端的抓取爪2以及设置在

连杆1后端的手柄3，所述抓取爪2由若干弧形的弹片21按圆周排布而成，所述弹片21前端内

侧设置有弹性的防退片22；具体地，所述抓取爪2由四个沿圆周均匀分布的弹片21组成。防

退片22倾斜设置，其头部向后端倾斜并朝连杆1轴线方向聚拢。还包括设置在抓取爪2后方

的锥套4，锥套4大端内径小于自然状态下抓取爪2的外径。所述锥套4套于连杆1上，并且其

大端朝向抓取爪2；所述抓取爪2与锥套4之间设置有复位弹簧6；还包括用于驱动锥套4向抓

取爪3方向运动的驱动装置。

[0017] 所述驱动装置包括锥套4后端连接的套筒5，所述套筒5套于连杆1上；还包括一个

扳机，所述扳机中部利用转轴与手柄3连接，并且其一端与套筒5铰接。

[0018] 连杆1上开有供内窥镜7穿过的轴向通孔。

[0019] 使用的时候，将抓取爪2从病人口腔伸入气管，使得抓取爪2开口对准球形异物，然

后轻推抓取爪2，使得弹片21将异物包围后利用异物自身将弹片21撑开并压迫防退片22，最

终进入防退片22后方。扣动扳机8驱动锥套4向前运动，使得抓取爪2合拢，从而将异物取出。

[0020] 以上仅是本实用新型的优选实施方式，应当指出的是，上述优选实施方式不应视

为对本实用新型的限制，本实用新型的保护范围应当以权利要求所限定的范围为准。对于

本技术领域的普通技术人员来说，在不脱离本实用新型的精神和范围内，还可以做出若干

改进和润饰，这些改进和润饰也应视为本实用新型的保护范围。
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图1
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图2
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摘要(译)

本实用新型公开了一种气管球形异物取出器，包括连杆、设置在连杆前
端的抓取爪以及设置在连杆后端的手柄，所述抓取爪由若干弧形的弹片
按圆周排布而成，所述弹片前端内侧设置有弹性的防退片；还包括设置
在抓取爪后方的锥套，所述锥套套于连杆上，并且其大端朝向抓取爪；
所述抓取爪与锥套之间设置有复位弹簧；还包括用于驱动锥套向抓取爪
方向运动的驱动装置。本实用新型的原理在于通过弹片与防退片的共同
作用，使得球形异物在进入抓取爪后无法退出，避免抓取失败。同时利
用锥套将抓取爪锁紧，使得其口部收拢，进一步避免球形异物退出抓取
爪，保证一次性抓取成功。
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