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(57)摘要

本发明公开了一种腔镜器械手柄旋转调节

装置，包括转轴以及套装在转轴上的一对手柄和

一对调节转盘，其中一个调节转盘位于转轴端

部，另一个调节转盘位于一对手柄之间、且该调

节转盘上装设有套管连杆，调节转盘与其同侧方

向的手柄呈周向齿槽离合式连接。该腔镜器械手

柄旋转调节装置具有结构简单紧凑、连接牢固、

使用灵活可靠的优点。
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1.一种腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：包括转轴（1）以及套装在转轴（1）上

的一对手柄（2）和一对调节转盘（3），其中一个调节转盘（3）位于转轴（1）端部，另一个调节

转盘（3）位于一对手柄（2）之间、且该调节转盘（3）上装设有套管连杆（4），所述调节转盘（3）

与其同侧方向的手柄（2）呈周向齿槽离合式连接。

2.根据权利要求1所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：所述调节转盘（3）

于离合式连接的侧面设有周向间隔布置的凸齿（31），所述手柄（2）于离合式连接的侧面设

有周向间隔布置的凹槽（21），所述凸齿（31）与凹槽（21）离合式连接。

3.根据权利要求2所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：所述调节转盘（3）

与其同侧方向相邻的手柄（2）之间装设有弹簧（5）。

4.根据权利要求3所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：所述转轴（1）的两

端部设有用于锁紧手柄（2）和调节转盘（3）的锁紧部件（6）。

5.根据权利要求4所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：所述锁紧部件（6）

包括凸轮扳动开关（61）和锁盖（62），所述凸轮扳动开关（61）和锁盖（62）分装在转轴（1）的

两端部，凸轮扳动开关（61）与转轴（1）活动铰接。

6.根据权利要求2至5中任一项所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：一对

所述手柄（2）呈前后夹角关系。

7.根据权利要求2至5中任一项所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：各所

述凸齿（31）之间的间隔角度区间设置为5°至90°。

8.根据权利要求6所述的腔镜器械手柄旋转调节装置，其特征在于：各所述凸齿（31）之

间的间隔角度区间设置为5°至90°。
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腔镜器械手柄旋转调节装置

技术领域

[0001] 本发明主要涉及手持式医用腔镜器械领域，尤其涉及一种腔镜器械手柄旋转调节

装置。

背景技术

[0002] 自从腔镜技术于1988年首次在人体应用以来，腔镜器械配合腔镜技术发展已经走

过了二十多个年头。从腔镜器械创始，对器械的改进从未停止。二类器械的三大改进方面分

别为：器械钳头界面、人机界面、动作映射关系。研究者在这三个方面对腔镜器械做出了许

多改进，在这其中，各大器械公司在人机界面上做出了不同的改进，很多研究成果最终投入

临床使用并获得了良好的反映。然而，由于简单的传动系统所限，和临床上的巨大劳动量，

外科医师仍觉得现有的器械存在改进空间。现有器械固定角度带来了以下问题：由于工作

平面与腕关节平面有高度差，造成腔镜手术医师腕关节尺偏/桡偏；不正确的腕关节高度还

会增加肘关节和肩关节的负担；腕关节还需负担器械本身的重量。

[0003] 外科医师在长时间使用腔镜器械的情况下，发现许多时候由于工作平面与腕关节

平面有高度差，造成腔镜手术医师腕关节尺偏/桡偏，特别是某些极限位置，而且由于不正

确的腕关节高度还会增加肘关节和肩关节的负担，外科医师极易发生上肢各关节的疲劳。

再加上腕关节大部分时候还需负担器械本身的部分重量，腕关节及手部的不适、疼痛是一

个普遍的现象。德国的WOLF公司意识到了这个问题，改进了手柄外形设计并增加了一种握

持方式，但并没有触及问题的根本，仅作为一种可选的替代方案。

发明内容

[0004] 本发明要解决的技术问题是克服现有技术的不足，提供一种结构简单紧凑、连接

牢固、使用灵活可靠的腔镜器械手柄旋转调节装置。

[0005] 为解决上述技术问题，本发明采用以下技术方案：

一种腔镜器械手柄旋转调节装置，包括转轴以及套装在转轴上的一对手柄和一对调节

转盘，其中一个调节转盘位于转轴端部，另一个调节转盘位于一对手柄之间、且该调节转盘

上装设有套管连杆，所述调节转盘与其同侧方向的手柄呈周向齿槽离合式连接。

[0006] 作为上述技术方案的进一步改进：

所述调节转盘于离合式连接的侧面设有周向间隔布置的凸齿，所述手柄于离合式连接

的侧面设有周向间隔布置的凹槽，所述凸齿与凹槽离合式连接。

[0007] 所述调节转盘与其同侧方向相邻的手柄之间装设有弹簧。

[0008] 所述转轴的两端部设有用于锁紧手柄和调节转盘的锁紧部件。

[0009] 所述锁紧部件包括凸轮扳动开关和锁盖，所述凸轮扳动开关和锁盖分装在转轴的

两端部，凸轮扳动开关与转轴活动铰接。

[0010] 一对所述手柄呈前后夹角关系。

[0011] 各所述凸齿之间的间隔角度区间设置为5°至90°。
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[0012] 与现有技术相比，本发明的优点在于：

本发明的腔镜器械手柄旋转调节装置，包括转轴以及套装在转轴上的一对手柄和一对

调节转盘，其中一个调节转盘位于转轴端部，另一个调节转盘位于一对手柄之间、且该调节

转盘上装设有套管连杆，调节转盘与其同侧方向的手柄呈周向齿槽离合式连接。使用时，先

将手柄和调节转盘分离，然后根据操作人员的握持姿势和角度转动一对手柄，使一对手柄

之间的夹角以及一对手柄与中间调节转盘之间的夹角调整至所需要夹角，再将调节转盘与

其同侧方向的手柄齿槽配合锁定，最后即可进行腔镜手术，一对手柄在操作时的转动会带

动中间调节转盘的转动，从而转化为套管连杆的前后运动。较传统腔镜器械手柄结构而言，

本发明通过调节转盘与其同侧方向的手柄呈周向齿槽离合式连接，一方面使得一对手柄之

间的夹角以及一对手柄与中间调节转盘之间的夹角具备可调性，提高了使用的灵活性；另

一方面，齿槽配合，使得整体结构简单紧凑、连接牢固，大大提高了使用的可靠性。

附图说明

[0013] 图1是本发明的主视结构示意图。

[0014] 图2是本发明的立体结构示意图（第一视角）。

[0015] 图3是本发明的立体结构示意图（第二视角）。

[0016] 图4是本发明的立体结构示意图（第三视角）。

[0017] 图中各标号表示：

1、转轴；2、手柄；21、凹槽；3、调节转盘；31、凸齿；4、套管连杆；5、弹簧；6、锁紧部件；61、

凸轮扳动开关；62、锁盖。

具体实施方式

[0018] 以下将结合说明书附图和具体实施例对本发明做进一步详细说明。

[0019] 图1至图4示出了本发明腔镜器械手柄旋转调节装置的一种实施例，包括转轴1以

及套装在转轴1上的一对手柄2和一对调节转盘3，其中一个调节转盘3位于转轴1端部，另一

个调节转盘3位于一对手柄2之间、且该调节转盘3上装设有套管连杆4，调节转盘3与其同侧

方向的手柄2呈周向齿槽离合式连接。使用时，先将手柄2和调节转盘3分离，然后根据操作

人员的握持姿势和角度转动一对手柄2，使一对手柄2之间的夹角以及一对手柄2与中间调

节转盘3之间的夹角调整至所需要夹角，再将调节转盘3与其同侧方向的手柄2齿槽配合锁

定，最后即可进行腔镜手术，一对手柄2在操作时的转动会带动中间调节转盘3的转动，从而

转化为套管连杆4的前后运动。较传统腔镜器械手柄结构而言，本发明通过调节转盘3与其

同侧方向的手柄2呈周向齿槽离合式连接，一方面使得一对手柄2之间的夹角以及一对手柄

2与中间调节转盘3之间的夹角具备可调性，提高了使用的灵活性；另一方面，齿槽配合，使

得整体结构简单紧凑、连接牢固，大大提高了使用的可靠性。

[0020] 本实施例中，调节转盘3于离合式连接的侧面设有周向间隔布置的凸齿31，手柄2

于离合式连接的侧面设有周向间隔布置的凹槽21，凸齿31与凹槽21离合式连接。该结构中，

凸齿31呈周向间隔布置在调节转盘3侧面，而凹槽21则呈周向间隔布置在手柄2侧面，需要

调整角度时，则凸齿31与凹槽21分离，然后转动一对手柄2至所需角度，当操作时，则凸齿31

与凹槽21两者配合定位，其结构简单实用。
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[0021] 在其它实施例中，凸齿31与凹槽21可选择设置在手柄2和调节转盘3上，同样能实

现凸齿31与凹槽21离合式连接。

[0022] 本实施例中，调节转盘3与其同侧方向相邻的手柄2之间装设有弹簧5。该弹簧5起

到分离调节转盘3与手柄2的效果，即锁定状态时，弹簧5为压缩形态，消除锁紧力时，弹簧5

恢复形变驱使调节转盘3与手柄2分离。

[0023] 本实施例中，转轴1的两端部设有用于锁紧手柄2和调节转盘3的锁紧部件6。该锁

紧部件6对转轴1两端部的调节转盘3和手柄2进行压紧锁定，使弹簧5压缩，并保证一对手柄

2和一对调节转盘3相互紧密接触。

[0024] 本实施例中，锁紧部件6包括凸轮扳动开关61和锁盖62，凸轮扳动开关61和锁盖62

分装在转轴1的两端部，凸轮扳动开关61与转轴1活动铰接。该结构中，凸轮扳动开关61和锁

盖62对两端的调节转盘3和手柄2首先起到限位效果，当锁定时，扳动凸轮扳动开关61，使其

凸轮顶推调节转盘3，调节转盘3通过弹簧5将力依次传递，最终实现一对手柄2和一对调节

转盘3相互紧密接触，当分离时，扳动凸轮扳动开关61，使其凸轮转动至另一面，此时顶推力

消失，弹簧5恢复形变驱使调节转盘3与手柄2分离。

[0025] 本实施例中，一对手柄2呈前后夹角关系。这样设置，保证操作的可行性。

[0026] 本实施例中，各凸齿31之间的间隔角度区间设置为5°至90°。该结构中，一次调节

的间隔角度由各凸齿31组成正等边的形状决定。组成为正四边形时，间隔角度为90度；组成

为正六边形时，间隔角度为60度；组成为正八边形时，间隔角度为45度；组成为正十边形时，

间隔角度为36度；组成为正十二边形时，间隔角度为30度。本实施例的各凸齿31组成为正十

二边形，即一次调节的间隔角度为30度，以此类推，以保证调整的密度。

[0027] 虽然本发明已以较佳实施例揭示如上，然而并非用以限定本发明。任何熟悉本领

域的技术人员，在不脱离本发明技术方案范围的情况下，都可利用上述揭示的技术内容对

本发明技术方案做出许多可能的变动和修饰，或修改为等同变化的等效实施例。因此，凡是

未脱离本发明技术方案的内容，依据本发明技术实质对以上实施例所做的任何简单修改、

等同变化及修饰，均应落在本发明技术方案保护的范围内。
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说　明　书　附　图 1/4 页

6

CN 107713962 A

6



图2
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图3
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图4
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