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摘要(译)

基于距离的位置跟踪方法(30)的手术前阶段涉及在手术工具(51)相对于图
示身体解剖区域(40)的扫描图像(20)之内的手术路径(52)的虚拟导航期间
产生从扫描图像(20)导出的虚拟信息(21)。虚拟信息(21)包括与手术工具
(51)距扫描图像(20)之内的对象的虚拟距离测量相关联的、对手术工具
(51)相对于扫描图像(20)之内的手术路径(52)的虚拟位姿预测。该方法
(30)的手术中阶段涉及在手术工具(51)相对于解剖区域(40)之内的手术路
径(52)的物理导航期间产生从手术工具(51)与解剖区域(40)之内的对象的
物理距离测量导出的跟踪信息(23)。跟踪信息(23)包括对应于手术工具
(51)相对于扫描图像(20)之内的手术路径(52)的虚拟位姿预测的、对手术
工具(51)相对于解剖区域(40)之内的手术路径(52)的位姿估计。
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