










































专利名称(译) 提供用于图像引导的外科手术的解剖结构的模型的动态配准的医疗系统

公开(公告)号 CN103648361B 公开(公告)日 2016-12-07

申请号 CN201280034693.5 申请日 2012-04-27

[标]申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

当前申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

[标]发明人 P乔普拉
CQ唐豪
V多文戴姆
GM普里斯科

发明人 P·乔普拉
C·Q·唐豪
V·多文戴姆
G·M·普里斯科

IPC分类号 A61B1/005 A61B1/01 A61B1/045 A61B5/027 A61B6/03 A61B5/055

CPC分类号 A61B5/0084 A61B1/00009 A61B1/00055 A61B1/0051 A61B1/2676 A61B5/0037 A61B5/02007 A61B5
/02028 A61B5/08 A61B5/20 A61B5/4064 A61B5/42 A61B5/6852 A61B5/7475 A61B34/20 A61B2017
/00323 A61B2017/00699 A61B2017/00703 A61B2034/107 A61B2034/2061 A61B2090/3614 A61B2090
/367 A61B2576/023 A61B2576/026 G06T7/75 G06T19/003 G06T2207/10068

代理人(译) 张全信

优先权 13/107562 2011-05-13 US

其他公开文献 CN103648361A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

医疗系统向外科医生提供导航辅助，以便外科医生可以导航柔性医疗器
械穿过解剖结构的连接的通道到达解剖结构中的目标或邻近解剖结构的
目标。当医疗器械移动穿过连接的通道时，由在其远端的图像捕获元件
捕获图像，并且由布置在医疗器械中的传感器接收医疗器械的姿势和形
状信息。利用4‑D形状配准和虚拟照相机配准中的一个或两者使解剖结构
的4‑D计算机模型与医疗器械配准，以便使捕获的图像和由虚拟照相机的
透视生成的虚拟图像与彼此配准，并且当提供到目标的导航路径的指示
时显示。
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