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摘要(译)

提供了用于改进力和扭矩的检测并将力和扭矩反馈回执行遥控机器人外
科手术的外科医生的设备、系统和方法。轴向取向的应变测量器组位于
接近机器人外科器械的可移动的腕的器械轴的远端上从而检测在器械的
远顶端上的力和扭矩。有优势地，消除了由顶端的构造改变或者稳定状
态的温度变化产生的误差。公开了其它的有优势的构造和方法。
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