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摘要(译)

一种外科缝合器械包括具有近端和远端的柔性构件。所述近端上连接有
手柄，所述远端上连接有缝合主体。所述手柄可操作地连接至所述缝合
主体。所述缝合主体包括缝合外壳，针和驱动组件容纳在所述缝合外壳
中，用于使紧固有缝线的针绕所述弓形路径运动，以辅助缝线向组织的
应用。设置了一种机构，用于在保持所述手柄与所述缝合主体之间的可
操作连接的同时容纳并操作不同尺寸的针和不同尺寸的缝线。
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