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摘要(译)

本发明提供了用于控制外科装置工作端的运动的方法和装置。在一种实
施方式中，提供了用于运动外科紧固装置的远端上的端部执行器的方法
和装置。所述运动可包括端部执行器围绕轴的轴线的旋转运动，端部执
行器相对于轴的关节运动和端部执行器的致动，例如闭合、击发和/或切
割。在其它实施方式中，提供了单根索致动器，其可在第一位置和第二
位置之间运动，在第一位置中其有效地旋转端部执行器而不致动(即闭合
和击发)端部执行器，在第二位置中其有效地致动端部执行器而不旋转端
部执行器。在其它方面中，提供了用于运动在与内窥镜一起使用的辅助
通道的远端上形成的柔性颈的方法和装置。柔性颈的运动可用于控制通
过柔性颈延伸的工具的定位。
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