








































专利名称(译) 直接牵引手术夹持器

公开(公告)号 CN102791218A 公开(公告)日 2012-11-21

申请号 CN201180008755.0 申请日 2011-01-26

[标]申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

当前申请(专利权)人(译) 直观外科手术操作公司

[标]发明人 TG库珀

发明人 T·G·库珀

IPC分类号 A61B19/00 A61B18/12 A61B17/29

CPC分类号 A61B2017/003 A61B2019/2242 A61B2017/2945 A61B19/2203 A61B2017/2932 A61B2018/1432 
A61B2017/2938 A61B18/1445 A61B2018/00595 A61B34/30 A61B34/71 A61B17/29 A61B2017/2933 
A61B2017/2939

优先权 12/702200 2010-02-08 US

其他公开文献 CN102791218B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

手术末端执行器包括U形夹和枢转地联接到所述U形夹的两个钳爪。导线
联接到每个钳爪并且延伸通过另一钳爪内的引导路径并通过U形夹的末
端。可以通过推动和拉动两条缆绳来打开和关闭钳爪。拉动每条导线在
两个钳爪中产生闭合力。摆动销可以被U形夹枢转地支撑并且枢转地联接
到钳爪以便将钳爪约束成具有相反运动。U形夹可以联接到细长轴并且导
线延伸通过该轴来提供内窥镜器械。导线引导件可以支撑轴内的导线以
致它们能够传递压缩力而不屈曲。导线可以将电流运载到钳爪以用于电
烧灼。
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