






























































专利名称(译) 器械定位/保持装置

公开(公告)号 CN101641053A 公开(公告)日 2010-02-03

申请号 CN200780049723.9 申请日 2007-12-04

[标]申请(专利权)人(译) 阿利吉安斯公司

申请(专利权)人(译) 阿利吉安斯公司

当前申请(专利权)人(译) 阿利吉安斯公司

[标]发明人 马克C多伊尔
吉米C卡普托

发明人 马克·C·多伊尔
吉米·C·卡普托

IPC分类号 A61B19/00

CPC分类号 A61B2019/2242 A61B2017/00212 A61B19/22 A61B2017/00539 A61B2017/3409 A61B19/201 A61B19
/26 A61B34/70 A61B34/71 A61B90/11 A61B90/50 Y10T74/20372

代理人(译) 段斌

优先权 60/872924 2006-12-05 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

提供对手术处置期间使用的各种器械(例如内窥镜或组织牵开器)的定位进
行控制的系统。将保持所述器械的定位机构联接至控制机构使得所述控
制机构的机械操纵引起所述定位机构相对于患者身体的运动，从而不再
需要手动保持和定位所述器械。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/ee0b40c4-627e-414a-817c-bc7c8f3fd03a
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/039387158/publication/CN101641053A?q=CN101641053A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN101641053

