








































































































































































专利名称(译) 装有带回位弹簧回转式手动退回系统的多冲程击发机构的外科吻合器械

公开(公告)号 CN100548225C 公开(公告)日 2009-10-14

申请号 CN200610003733.6 申请日 2006-02-07

[标]申请(专利权)人(译) 伊西康内外科公司

申请(专利权)人(译) 伊西康内外科公司

当前申请(专利权)人(译) 伊西康内外科公司

[标]发明人 弗雷德里克E谢尔顿四世
凯文罗斯多尔
道格拉斯B霍夫曼
迈克尔厄尔塞特瑟
贾弗里S斯韦兹

发明人 弗雷德里克·E·谢尔顿四世
凯文·罗斯·多尔
道格拉斯·B·霍夫曼
迈克尔·厄尔·塞特瑟
贾弗里·S·斯韦兹

IPC分类号 A61B17/068 A61B17/072

CPC分类号 A61B2017/2923 A61B17/07207 E04H17/1413 E04H2017/006 E04H2017/1452 E04H2017/1473

审查员(译) 杨德智

优先权 11/052387 2005-02-07 US

其他公开文献 CN1827051A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种特别适合内窥镜手术的外科吻合和切割器械，其装有产生独立的闭
合和发射运动以致动端部执行器的手柄。具体地，该手柄形成多个击发
冲程以便减小击发(例如缝合和切断)端部执行器所需的力的大小。链式传
动减小了所需的手柄纵向长度，在为了发射而被拉直时，也获得了刚性
而坚固的结构。受牵引偏压的发射机构与防倒转机构相配合避免了在驱
动这一拉直的链式齿条时发生束缚，同时锁定机构防止了在发射期间释
放闭合触发器。此外，外部指示器给外科医生提供反馈，可让其知道发
射已进行了多远，也提供了手动退回的能力。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/7fe116d6-a02c-43ce-8963-948235913c60
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/036587354/publication/CN100548225C?q=CN100548225C
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