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摘要(译)

本发明涉及具有改进的控制器的自动化外科手术系统。一种自动化外科
手术系统(10)，包括在预期用于外科医生的控制操纵台(12)的控制下动作
的至少一个机械臂(11)。操纵台(12)包括用于检测外科医生的注视方向并
用于依据检测到的注视方向来输入指令的眼部跟踪系统(21)。有利地，操
纵台(12)包括具有用于观察手术区的至少一个区域(23)的屏幕(22)，且在
可依据注视方向来执行的指令中，有利地具有用于在检测到落在屏幕的
所述区域(23)内或外的注视方向时使机械臂(11)能够运动或使机械臂(11)
不能运动的自动指令。
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