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摘要(译)

医疗系统向外科医生提供导航辅助，以便外科医生可以导航柔性医疗器
械穿过解剖结构的连接的通道到达解剖结构中的目标或邻近解剖结构的
目标。当医疗器械移动穿过连接的通道时，由在其远端的图像捕获元件
捕获图像，并且由布置在医疗器械中的传感器接收医疗器械的姿势和形
状信息。利用4-D形状配准和虚拟照相机配准中的一个或两者使解剖结构
的4-D计算机模型与医疗器械配准，以便使捕获的图像和由虚拟照相机的
透视生成的虚拟图像与彼此配准，并且当提供到目标的导航路径的指示
时显示。
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