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摘要(译)

为了帮助外科医生进行医疗程序，一般表示正被治疗的解剖结构的内部细节的辅助图像被显示在计算机显示屏上，并由外科医生操
纵来补充一般只是解剖结构的外视图的主图像。在第一模式控制机器人手臂的主输入设备可以由外科医生转换至第二模式，以便替
换用作类似鼠标的定位设备，用以帮助该外科医生进行这种辅助信息的显示和操纵。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/859b4e32-018d-47e5-b8fe-1ffa42a5c8c6
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/037744551/publication/CN103251455B?q=CN103251455B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103251455B



