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摘要(译)

用于患者的目标解剖结构的跟踪系统可以包括具有主体(281)的医疗设
备，该主体(281)具有远端(290)和在其中形成的至少一个通道(292)，其
中，该主体适于通过解剖结构(105)插入到达目标区域(430)；连接到主体
并且接近远端放置的加速度计(185)；与主体可操作耦合的成像设备
(295)；以及与主体可操作耦合的光源(297)，其中，加速度计与远程处理
器(120)进行通信以便向其发送加速度数据，其中，成像设备与远程处理
器进行通信以便向其发送实时图像，并且其中，通过处理器基于加速度
数据确定医疗设备相对于解剖结构的取向。
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