








































专利名称(译) 实时虚拟内窥镜

公开(公告)号 CN1860991A 公开(公告)日 2006-11-15

申请号 CN200610074841.2 申请日 2006-04-19

[标]申请(专利权)人(译) 西门子公司

申请(专利权)人(译) 西门子共同研究公司

当前申请(专利权)人(译) 西门子共同研究公司

[标]发明人 KJ基希伯格
C洛伦茨

发明人 K·J·基希伯格
C·洛伦茨

IPC分类号 A61B5/055

CPC分类号 A61B6/5223 A61B6/5235 G06F19/321 G06K9/00234

代理人(译) 杨凯
魏军

优先权 11/392457 2006-03-29 US
60/672578 2005-04-19 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

在用于介入性步骤的实时三维可视化和导航的方法中，确定获取数据的
位置(210)，以及在上述位置获取数据(220)。从获取的数据提取特征
(230)。建立或更新由提取的特征描述的模型(240)，其中更新模型包括计
算一组获取参数的至少一个获取参数。使用模型或从模型提取的数据显
示示出了一个或多个器官的内部或外部的三维景像(250)。确定用于更新
的区域(260)。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/42f3031a-6b91-478e-b2b3-bce51eb9fe0c
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/037388595/publication/CN1860991A?q=CN1860991A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN1860991

