






























































































































专利名称(译) 手术装置和方法
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其他公开文献 CN102438537B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

披露了一种用于腹部手术的系统和方法。该系统可以具有一个或多个端部受动器，其能够附接于导引器和/或盘，并且通过穿过患者
脐部的大穿孔插入腹腔中。端部受动器可以具有手术工具，诸如抓持件。该系统可以具有可操作的控制臂，其可以通过穿过患者体
壁的小穿孔插入腹部中。端部受动器可以附接至控制臂，并同时或同步地与导引器或盘分离。控制臂可以进而操作端部受动器，以
执行手术。
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