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摘要(译)

本发明提供一种能动驱动式医疗设备，该能动驱动式医疗设备具有：能
动机构，其具有设置在长尺寸部件的前端附近的自由转动的关节；能动
机构驱动部；位置/姿势检测部，其检测能动机构的位置/姿势；指示输入
部，其用于进行能动机构的位置/姿势的指示输入；以及力计算部，其根
据位置/姿势的指示输入，计算与有效地作用于能动机构的外力对应的
力，该力是从通过能动机构驱动部将能动机构从指示输入前的位置/姿势
实际驱动到已指示输入的位置/姿势的情况下所需要的驱动力，减去在无
负荷状态下驱动了能动机构的情况下的估算驱动力所得到的力。
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