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摘要(译)

本文公开便于控制一个或多个工具的各种系统和方法。所述系统能够允
许使用者控制多个自由度。一个这种系统允许使用者同时控制两个工具
的多个自由度。另一个这种系统允许使用者用单手控制多个自由度。本
文还描述了用于支撑和/或约束一个或多个工具的运动的框架和轨道。
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