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(57)摘要

本实用新型公开了一种手术用双鸭嘴肠钳，

包括固定手柄、活动手柄、外套、芯杆、钳杆、钳

座、两个可张合的鸭嘴钳、驱动机构和传动机构；

外套的后端通过钳杆连接固定手柄，前端设置钳

座，钳座上装有可张合的两钳臂，各钳臂上分别

装有一个所述鸭嘴钳；活动手柄与固定手柄转动

连接，芯杆套设在外套内，且芯杆的后端依次穿

过钳杆、固定手柄并与活动手柄相联动，前端与

两钳臂传动连接，以控制两钳臂张开或闭合；所

述驱动机构设于钳杆，传动机构设于外套内，且

驱动机构通过传动机构连接两鸭嘴钳，以控制两

鸭嘴钳张开或闭合。本实用新型可用于辅助腹腔

镜手术，通过单手完成对组织两侧及肠管两端的

牵张与固定，更好的实施腹腔镜微创技术。
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1.一种手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：包括固定手柄、活动手柄、外套、芯杆、钳杆、钳

座、两个可张合的鸭嘴钳、驱动机构和传动机构；外套的后端通过钳杆连接固定手柄，前端

设置钳座，钳座上装有可张合的两钳臂，各钳臂上分别装有一个所述鸭嘴钳；活动手柄与固

定手柄转动连接，芯杆套设在外套内，且芯杆的后端依次穿过钳杆、固定手柄并与活动手柄

相联动，前端与两钳臂传动连接，以控制两钳臂张开或闭合；所述驱动机构设于钳杆，传动

机构设于外套内，且驱动机构通过传动机构连接两鸭嘴钳，以控制两鸭嘴钳张开或闭合。

2.根据权利要求1所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述传动机构包括内套和两

第一传动杆，内套可轴向运动地套设在外套内，并位于芯杆外，该内套的前端与两第一传动

杆的后端固定连接；两第一传动杆位于钳座内，且两第一传动杆的前端与两鸭嘴钳一一传

动连接；所述驱动机构与内套传动连接，以控制内套轴向运动。

3.根据权利要求2所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述驱动机构包括旋转套和

平动件，平动件可轴向运动地安装于所述钳杆，且该平动件设有外螺纹；旋转套与钳杆构成

相对转动关系，且该旋转套设有内螺纹，该内螺纹与平动件的外螺纹相螺旋配合；所述内套

的后端与平动件固定连接。

4.根据权利要求2所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述钳座内设有第二传动

杆，所述芯杆的前端通过该第二传动杆连接所述两钳臂。

5.根据权利要求4所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：还包括一连接套，所述内套

的前端通过该连接套连接所述两第一传动杆的后端，所述连接套设有让位通道，对所述第

二传动杆与芯杆连接进行让位。

6.根据权利要求4所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述芯杆通过轴向运动带动

第二传动杆轴向运动，且二者可相对转动；所述钳杆可绕其轴线旋转地连接于所述固定手

柄，所述外套与钳杆相对固定，所述钳杆外固定套设一调节套，通过旋转该调节套带动钳杆

旋转。

7.根据权利要求3所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述钳杆和外套之间固设一

导向套，该导向套侧壁开设有轴向导槽，所述平动件套设在该导向套内，且该平动件设有轴

向凸块，凸块设有所述外螺纹，且凸块滑接于导槽；所述旋转套可旋转地套设在导向套外。

8.根据权利要求4所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述两钳臂交叉铰接于所述

钳座，且两钳臂的后部分别设有一斜向直槽，所述第二传动杆上设有传动销，该传动销适配

滑接在两斜向直槽。

9.根据权利要求2所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述鸭嘴钳包括两钳片，两

钳片的后部交叉铰接于所述钳臂，且各钳片的后端分别铰接一第一连杆的一端，两第一连

杆的另一端分别同轴铰接于一第三传动杆的一端，第三传动杆的另一端与一第二连杆的一

端相铰接，第二连杆的另一端与所述第一传动杆的前端相铰接。

10.根据权利要求9所述的手术用双鸭嘴肠钳，其特征在于：所述两钳片的钳面分别设

有齿状结构，且二者在闭合状态相啮合。
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一种手术用双鸭嘴肠钳

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医疗器械，特别是涉及一种用于腹腔镜手术的双鸭嘴肠钳。

背景技术

[0002] 腹腔镜手术器械、外科医生的技术以及医生之间的娴熟配合是外科医生完成胃、

结直肠癌等腹腔镜微创手术的必须条件，如能改进现有器械的结构及功能，将能为外科医

生的技术发挥及医生之间配合提供更好的操作平台。胃、结直肠癌腹腔辅助微创手术步骤：

包括手术视野暴露、解剖、淋巴清扫，腹腔内或腹腔外胃肠离断及吻合等。现有的腹腔镜器

械，无法通过单手单个肠钳完成对组织两侧及肠管两端的牵张与固定，不利于腹腔镜微创

操作的更好实施。

实用新型内容

[0003] 本发明提供了一种手术用双鸭嘴肠钳，通过单手完成对组织两侧及肠管两端的牵

张与固定，更好的实施腹腔镜微创技术。

[0004] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：一种手术用双鸭嘴肠钳，包括

固定手柄、活动手柄、外套、芯杆、钳杆、钳座、两个可张合的鸭嘴钳、驱动机构和传动机构；

外套的后端通过钳杆连接固定手柄，前端设置钳座，钳座上装有可张合的两钳臂，各钳臂上

分别装有一个所述鸭嘴钳；活动手柄与固定手柄转动连接，芯杆套设在外套内，且芯杆的后

端依次穿过钳杆、固定手柄并与活动手柄相联动，前端与两钳臂传动连接，以控制两钳臂张

开或闭合；所述驱动机构设于钳杆，传动机构设于外套内，且驱动机构通过传动机构连接两

鸭嘴钳，以控制两鸭嘴钳张开或闭合。

[0005] 进一步的，所述传动机构包括内套和两第一传动杆，内套可轴向运动地套设在外

套内，并位于芯杆外，该内套的前端与两第一传动杆的后端固定连接；两第一传动杆位于钳

座内，且两第一传动杆的前端与两鸭嘴钳一一传动连接；所述驱动机构与内套传动连接，以

控制内套轴向运动。

[0006] 进一步的，所述驱动机构包括旋转套和平动件，平动件可轴向运动地安装于所述

钳杆，且该平动件设有外螺纹；旋转套与钳杆构成相对转动关系，且该旋转套设有内螺纹，

该内螺纹与平动件的外螺纹相螺旋配合；所述内套的后端与平动件固定连接。

[0007] 进一步的，所述钳座内设有第二传动杆，所述芯杆的前端通过该第二传动杆连接

所述两钳臂。

[0008] 进一步的，还包括一连接套，所述内套的前端通过该连接套连接所述两第一传动

杆的后端，所述连接套设有让位通道，对所述第二传动杆与芯杆连接进行让位。

[0009] 进一步的，所述芯杆通过轴向运动带动第二传动杆轴向运动，且二者可相对转动；

所述钳杆可绕其轴线旋转地连接于所述固定手柄，所述外套与钳杆相对固定，所述钳杆外

固定套设一调节套，通过旋转该调节套带动钳杆旋转。

[0010] 进一步的，所述钳杆和外套之间固设一导向套，该导向套侧壁开设有轴向导槽，所
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述平动件套设在该导向套内，且该平动件设有轴向凸块，凸块设有所述外螺纹，且凸块滑接

于导槽；所述旋转套可旋转地套设在导向套外。

[0011] 进一步的，所述两钳臂交叉铰接于所述钳座，且两钳臂的后部分别设有一斜向直

槽，所述第二传动杆上设有传动销，该传动销适配滑接在两斜向直槽。

[0012] 进一步的，所述鸭嘴钳包括两钳片，两钳片的后部交叉铰接于所述钳臂，且各钳片

的后端分别铰接一第一连杆的一端，两第一连杆的另一端分别同轴铰接于一第三传动杆的

一端，第三传动杆的另一端与一第二连杆的一端相铰接，第二连杆的另一端与所述第一传

动杆的前端相铰接。

[0013] 进一步的，所述两钳片的钳面分别设有齿状结构，且二者在闭合状态相啮合。

[0014] 相较于现有技术，本实用新型具有以下有益效果：

[0015] 1、本发明通过设置两个可张合的钳臂、两鸭嘴钳，以及用于带动两钳臂张合的芯

杆、活动手柄，用于控制两鸭嘴钳张合的驱动机构及传动机构，从中控制两钳臂张合，控制

两鸭嘴钳同步动作，如此单人即可完成两人的操作，从而实现更加清晰地暴露手术视野：①

可以利用双鸭嘴钳在腹腔内同时钳夹固定肠管两断端，保证肠管两断端在同一水平面，使

吻合端对合整齐，不位移、不扭转，易于操作；同时防止肠内容物外溢，避免污染，并有止血

作用；②可单手完成对组织及周围间隙的牵张与支撑。因此，本发明可以保证手术操作的安

全性，大大提高手术效率。

[0016] 2、所述传动机构包括内套和两第一传动杆，驱动机构包括旋转套和平动件，具有

结构简单、操作方便、可靠等特点。

[0017] 3、本实用新型进一步设置所述调节套，使钳头可以实现360°调节，方便手术操作。

[0018] 以下结合附图及实施例对本实用新型作进一步详细说明；但本实用新型的一种手

术用双鸭嘴肠钳不局限于实施例。

附图说明

[0019] 图1是本实用新型的分解示意图；

[0020] 图2是本实用新型的钳头的结构示意图(局部分解)

[0021] 图3是本实用新型在两钳臂、两鸭嘴钳闭合状态的结构示意图；

[0022] 图4是本实用新型在两钳臂、两鸭嘴钳闭合状态的剖面示意图；

[0023] 图5是本实用新型在两钳臂、两鸭嘴钳张开状态的结构示意图。

具体实施方式

[0024] 实施例，请参见图1-图5所示，本实用新型的一种手术用双鸭嘴肠钳，包括固定手

柄2、活动手柄1、外套4、芯杆5、钳杆3、钳座6、两个可张合的鸭嘴钳8、驱动机构和传动机构。

[0025] 外套4的后端通过钳杆3连接固定手柄2，前端设置钳座6，钳座6上装有可张合的两

钳臂7，各钳臂7上分别装有一个所述鸭嘴钳8。活动手柄1与固定手柄2转动连接，具体，活动

手柄1和固定手柄2相铰接，且二者的尾部分别设有一用于方便操作的闭合孔，类似剪刀的

手柄结构。芯杆5套设在外套4内，且芯杆5的后端依次穿过钳杆3、固定手柄2并与活动手柄1

相联动，前端与两钳臂7传动连接，以控制两钳臂7张开或闭合；所述驱动机构设于钳杆3，传

动机构设于外套4内，且驱动机构通过传动机构连接两鸭嘴钳8，以控制两鸭嘴钳8张开或闭
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合。本实施例中，定义部件靠近或朝向固定手柄2的一端为后端，部件的另一端则为前端。

[0026] 本实施例中，所述传动机构包括内套9和两第一传动杆91，内套9可轴向运动地套

设在外套4内，并位于芯杆5外，该内套9的前端与两第一传动杆91的后端固定连接；两第一

传动杆91位于钳座6内，且两第一传动杆91的前端与两鸭嘴钳8一一传动连接；所述驱动机

构与内套9传动连接，以控制内套9轴向运动。所述驱动机构包括旋转套10和平动件92，平动

件92可轴向运动地安装于所述钳杆3，且该平动件92设有外螺纹；旋转套10与钳杆3构成相

对转动关系，且该旋转套10设有内螺纹，该内螺纹与平动件92的外螺纹相螺旋配合；所述内

套9的后端与平动件92固定连接。具体，所述钳杆3和外套4之间固设一导向套32，该导向套

32侧壁开设有轴向导槽321，所述平动件92套设在该导向套32内，且该平动件92设有轴向凸

块921，凸块921设有所述外螺纹，且凸块921滑接于导槽321；所述旋转套10可旋转地套设在

导向套32外。

[0027] 本实施例中，所述钳座6内设有第二传动杆51，所述芯杆5的前端通过该第二传动

杆51连接所述两钳臂7。还包括一连接套93，所述内套9的前端通过该连接套93连接所述两

第一传动杆91的后端，具体，内套9的前端与连接套93的后端套接固定，两第一传动杆91的

后端分别固定插接于该连接套93。所述连接套93中部设有一让位通道，用于对所述第二传

动杆51与芯杆5连接进行让位。

[0028] 本实施例中，所述芯杆5通过轴向运动带动第二传动杆51轴向运动，且二者可相对

转动；所述钳杆3可绕其轴线旋转地连接于所述固定手柄2，所述外套4与钳杆3相对固定，所

述钳杆3外固定套设一调节套32，通过旋转该调节套32带动钳杆3旋转，从而带动钳头实现

360°旋转。

[0029] 本实施例中，如图2所示，所述两钳臂7交叉铰接于所述钳座6，且两钳臂7的后部分

别设有一斜向直槽71，所述第二传动杆51上设有传动销511，该传动销511适配滑接在两斜

向直槽71。所述钳座6的前部设有一U型槽，用于容让所述两钳臂7。所述鸭嘴钳8包括两钳片

81，两钳片81的后部交叉铰接于所述钳臂7，且各钳片81的后端分别铰接一第一连杆82的一

端，两第一连杆82的另一端分别同轴铰接于一第三传动杆83的一端，第三传动杆83的另一

端与一第二连杆84的一端相铰接，第二连杆84的另一端与所述第一传动杆91的前端相铰

接。同理，所述钳臂7的前部也设有U型槽，用于容让两钳片81。所述两钳片81的钳面分别设

有齿状结构811，用于增加接触摩擦力，且二者在闭合状态相啮合。所述各钳片81上还分别

设有一长条孔812。

[0030] 本实施例中，活动手柄1的前端部设有外小内大的凹槽11，该凹槽11的侧面设有开

口，具体，该凹槽11的内部由内向外分设为圆弧形段(用于容纳芯杆5的后端)和直段(用于

限位芯杆5的后端，防止芯杆5从凹槽11的槽口移出)，对应的，其侧面开口也具有圆弧形结

构；芯杆5的后端具有外大内小的变径段，该芯杆5的后端由活动手柄1的凹槽的侧面开口伸

入凹槽内，并利用其变径段活动卡接于活动手柄1的凹槽11内。如此，当活动手柄1相对固定

手柄2转动时，芯杆5可以受活动手柄1推挤或拉动而实现轴向运动。

[0031] 本实用新型的闭合状态如图3所示，此时，两钳臂7闭合，各钳臂7上的两钳片81也

闭合在一起。当需要张开两钳臂7时，转动活动手柄1，使其推动芯杆5轴向运动，从而带动第

二传动杆51轴向运动并推动两钳臂7张开，两钳臂7的张开状态如图5所示。在两钳臂7张开

状态下，通过反向转动活动手柄1，即可拉动芯杆5反向运动，从而带动第二传动杆51反向运
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动和拉动两钳臂7闭合。

[0032] 当需要同步张开两鸭嘴钳8时，转动旋转套10，使其带动平动件92朝钳头的方向轴

向运动，并带动内套9、两第一传动杆91轴向运动，从而推动两鸭嘴钳8同步张开，如图5所

示。在两鸭嘴钳8张开状态下，通过反向转动旋转套10，即可带动平动件92反向运动，从而带

动内套9、两第一传动杆91反向运动，并拉动两鸭嘴钳8闭合。

[0033] 本发明可用于辅助腹腔镜手术，其两鸭嘴钳8可在腹腔内钳夹固定肠管两断端口，

防止肠内容物外溢，避免污染。更重要的是，其两鸭嘴钳8可以保证肠吻合时将两侧肠断端

钳夹在同一水平面，使吻合端对合整齐，吻合端肠壁各层固定不位移、不扭转、实现腹腔内

肠的端端吻合，利于实现微创治疗。本发明同时可以单手完成对组织及周围间隙牵张与支

撑，充分暴露手术视野，保证手术操作的安全性。

[0034] 上述实施例仅用来进一步说明本实用新型的一种手术用双鸭嘴肠钳，但本实用新

型并不局限于实施例，凡是依据本实用新型的技术实质对以上实施例所作的任何简单修

改、等同变化与修饰，均落入本实用新型技术方案的保护范围内。
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图3
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图5
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