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摘要(译)

本发明提供一种胶囊型医疗装置引导系统及其控制方法，其配置感应线
圈，使得将产生感应磁场的面至少分割为前后两个区域，形成用于抵消
施加到胶囊内窥镜主体的重力的磁场，并且叠加到使其移动或者改变姿
势的磁场上，减少接触体腔表面的内窥镜的接触面积，从而减少摩擦阻
力并进行移动。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/e011dd52-ac4c-44f4-b41f-9676fb16c173
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/038218110/publication/CN102688014A?q=CN102688014A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN102688014A

