


































































专利名称(译) 医疗系统和控制方法

公开(公告)号 CN102573599B 公开(公告)日 2015-05-06

申请号 CN201080045660.1 申请日 2010-11-29

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 梅本义孝
高桥和彦

发明人 梅本义孝
高桥和彦

IPC分类号 A61B1/00

CPC分类号 A61B1/008 A61B1/0016 A61B1/0052 A61B1/0057 G02B23/2476

代理人(译) 李辉

优先权 2010045602 2010-03-02 JP

其他公开文献 CN102573599A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

医疗系统具有：可动部，其能够进行规定角度范围内的角度的变更；致
动器，其进行驱动以通过线的牵引来变更可动部的角度；控制部，其进
行致动器的驱动控制；松弛检测部，其检测线是否存在松弛的驱动状
态；松弛调整部，其根据松弛检测部的检测结果来调整线的松弛；以及
松弛调整指示输入部，其进行线的松弛的调整指示输入，松弛调整部针
对线的松弛的调整指示输入调整为规定调整状态。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/708ab630-c5ad-4a74-9376-d703b973c053
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/044541834/publication/CN102573599B?q=CN102573599B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN102573599B

