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摘要(译)

本发明涉及一种主动可控式胶囊内镜机器人系统，由胶囊内镜机器人、
接收存储器、运动控制盒和图像显示系统组成。胶囊内镜机器人的驱动
机构通过直流电机、双轴复用减速器和尺蠖运动分配机构产生油囊的径
向扩张和收缩、胶囊的伸长和缩短，按一定的时序配合实现前进和后
退，在口服进入人体胃肠道后，利用自身尺蠖蠕动实时拍摄胃肠道各处
的图像信息，通过无线方式发送至体外。体外部分中，接收存储器用于
无线接收和存储胶囊内镜机器人发射的图像数据；运动控制盒通过无线
传输方式控制胶囊内镜机器人的前进、后退或停止，以便对胃肠道中可
疑位置进行反复观察；图像显示系统通过计算机实时读取和处理记录在
接收存储器内的图像数据，以供医生观察和诊断。
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