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摘要(译)

本发明涉及一种用于在微创介入时导引构成为带有照相机的内窥镜的末端执行器的通用的促动平台，其中，相应的末端执行器在一
个进入点处导入到身体内腔里，所述促动平台包括一个具有至少一个用于固定至少一个末端执行器的接口的运动装置、至少一个用
于运动装置的驱动装置和一个驱动控制装置。运动装置允许末端执行器绕着进入点360°的运动以及相对于进入点的平面的铅垂线至
少75°地倾斜，至少在一个分区域内由系统中性的材料制成，具有用于固定在手术台上或者固定在那里的固定元件上的装置以及具
有封闭的、可杀菌的结构形式；其可以手动脱开或分离；驱动控制装置具有一个输入端用于形成理论值并且构成为用于补偿干扰
量。设有机械的装置和/或软件，以便至少使得在屏幕上再现的照相机图像的位置和/或定向保持恒定。
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