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(57)摘要

一种物体移除工具，所述物体移除工具包

括：篮装置，所述篮装置具有篮部；护套，所述护

套位于所述篮装置上，其中所述护套适于在所述

篮装置上纵向地滑动；以及控制器，所述控制器

被连接到所述篮装置和所述护套。所述控制器被

构造成使所述护套在所述篮装置上纵向地移动，

以使所述篮部在物体上闭合。
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1.一种物体移除工具，所述物体移除工具包括：

篮装置，所述篮装置包括篮部；

护套，所述护套位于所述篮装置上，其中所述护套适于在所述篮装置上纵向地滑动；以

及

控制器，所述控制器被连接到所述篮装置和所述护套，其中所述控制器被构造成使所

述护套在所述篮装置上纵向地移动，以使所述篮部在物体上闭合，

其中，所述控制器包括具有螺旋凸轮表面的凸轮构件，随着所述护套和所述凸轮构件

相对于彼此进行旋转，所述螺旋凸轮表面适于抵靠所述护套的一部分做凸轮运动，

其中，所述护套的所述部分具有销，所述销位于所述螺旋凸轮表面中，并且其中所述销

在所述螺旋凸轮表面中的移动导致所述护套在所述篮装置上纵向滑动。

2.根据权利要求1所述的物体移除工具，其中，所述控制器包括：保持器，所述保持器被

构造成以可移除的方式连接到内窥镜的端口；以及支架，所述支架以可移动的方式连接到

所述保持器，其中所述篮装置的近端被固定地连接到所述支架。

3.根据权利要求2所述的物体移除工具，其中，所述支架被限制为在所述保持器上沿着

所述支架的第一行程长度做纵向滑动运动，并且所述支架能够在所述第一行程长度的终端

处在所述保持器上旋转。

4.根据权利要求2所述的物体移除工具，其中，所述凸轮构件被连接到所述支架，其中

所述支架被构造成相对于所述凸轮构件轴向地旋转。

5.一种包括内窥镜和根据权利要求1所述的物体移除工具的设备，其中：

所述内窥镜具有轴，在所述轴的远端处具有透镜；并且

所述物体移除工具被连接到所述内窥镜的端口。

6.一种包括内窥镜和工具的设备，其中：

所述内窥镜具有轴，在所述轴的远端处具有透镜；并且

所述工具被连接到所述内窥镜的端口，其中所述工具包括控制器以及连接到所述控制

器的内窥镜配件部分，其中所述内窥镜配件部分从所述端口穿过所述轴的工作通道延伸至

离开所述轴的远端孔，并且其中所述控制器被构造成将所述内窥镜配件部分移出所述远端

孔，

其中所述内窥镜和所述控制器被构造成在同一时刻由用户单手使用，

其中，所述工具包括位于所述内窥镜配件部分上的护套，其中所述护套适于在所述内

窥镜配件部分上纵向地滑动，并且其中所述控制器包括具有凸轮表面的凸轮构件，随着所

述护套和凸轮构件相对于彼此进行旋转，所述凸轮表面适于抵靠所述护套的一部分做凸轮

运动，其中，所述内窥镜配件部分包括篮装置，所述凸轮构件被构造成在所述篮装置的近端

保持基本静止时纵向移动所述护套。

7.根据权利要求6所述的设备，其中，所述工具是物体移除工具，其中所述篮装置包括

适于捕获物体的篮部，并且其中所述控制器被构造成使所述篮部围绕所述物体闭合。

8.根据权利要求7所述的设备，其中，所述控制器包括：保持器，所述保持器被构造成以

可移除的方式连接到内窥镜的端口；以及支架，所述支架以可移动的方式连接到所述保持

器，其中所述篮装置的近端被固定地连接到所述支架，其中所述支架被限制为在所述保持

器上沿着所述支架的第一行程长度纵向地滑动，并且所述支架能够在所述第一行程长度的
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终端处在所述保持器上旋转，其中所述护套包括位于所述凸轮构件内侧的凸轮槽中的部

分，并且其中所述支架包括位于所述凸轮构件前面的第一部分、位于所述凸轮构件后面的

第二部分、使所述第一部分和所述第二部分彼此连接的连接部以及位于所述连接部上的可

旋转构件，所述可旋转构件接触所述凸轮构件并被构造成在所述连接部和所述凸轮构件上

旋转。
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可收回的篮设备

技术领域

[0001] 示例性且非限制性的实施方式总体涉及一种具有篮的装置，并且更特别地涉及一

种用于可闭合篮的方法和设备。

背景技术

[0002] 第6,764,499号美国专利公开了具有篮的医疗装置。第8,211,115号美国专利公开

了可变大小的可收回篮(variable  size  retrieval  basket)。

发明内容

[0003] 以下发明内容仅仅是示例性的。本发明内容并非意在限制权利要求书的范围。

[0004] 根据一个方面，提供了一种物体移除工具，所述物体移除工具包括：篮装置，所述

篮装置包括篮部；护套，所述护套位于所述篮装置上，其中所述护套适于在所述篮装置上纵

向地滑动；以及控制器，所述控制器被连接到所述篮装置和所述护套。所述控制器被构造成

使所述护套在所述篮装置上纵向地移动，以使物体上的所述篮部闭合。

[0005] 根据另一方面，一种设备包括：内窥镜，所述内窥镜具有轴，在所述轴的远端处具

有透镜；以及物体移除工具，所述物体移除工具被连接到所述内窥镜的端口。所述物体移除

工具包括篮装置和控制器。所述篮装置包括用于捕获物体的篮部。所述控制器被构造成使

所述篮部在所述物体的周围闭合。所述内窥镜和所述控制器被构造成在相同的时间由用户

的单手使用。

[0006] 根据另一方面，一种方法包括：将物体移除工具连接到内窥镜，将物体移除工具连

接到内窥镜包括将所述物体移除工具的一部分插入所述内窥镜的端口中；以及使所述物体

移除工具的护套旋转，以导致所述护套相对于所述篮装置纵向地滑动。

[0007] 根据另一方面，一种方法包括：将护套连接到篮装置，用于所述篮装置在所述护套

中的纵向唯一运动，其中所述篮装置的远端包括篮部；将所述篮装置的近端连接到支架；将

所述支架连接到保持器，其中将所述支架限制为在所述保持器上沿着所述支架的第一行程

长度纵向地滑动，并且使所述支架能够在所述第一行程长度的终端处在所述保持器上旋

转，其中所述保持器被构造成连接到内窥镜的端口；以及将所述护套连接到凸轮，其中所述

凸轮被构造成当所述护套和所述凸轮相对于彼此旋转时使所述护套纵向地移动。

附图说明

[0008] 前述方面和其它特征在以下结合附图进行的描述中说明，其中：

[0009] 图1是示例实施方式的立体图；

[0010] 图2是包括护套和篮装置的组件的远端的侧视图；

[0011] 图3是图1示出的工具的控制器的侧视图；

[0012] 图4是图1示出的工具的近端的部分立体图；

[0013] 图5是具有图4示出的工具的近端的切去部的部分立体图；

说　明　书 1/5 页

4

CN 104837421 B

4



[0014] 图6至图9是图示用户如何用一只手可保持并使用示例实施方式的立体图。

具体实施方式

[0015] 参照图1，示出有结合示例实施方式的特征的设备10和工具30的立体图。虽然将参

考图中示出的示例实施方式来描述所述特征，但应当理解的是，可以以实施方式的许多替

代形式来实施所述特征。另外，可以使用任何合适的大小、形状或类型的元件或材料。

[0016] 设备10在该示例中为内窥镜医疗装置，其构造成部分地插入患者的体内，诸如穿

入患者的尿道。设备10总体包括控制部12和轴14。控制部12的大小和形状被确定为由用户

的手抓握。在示出的示例实施方式中，控制部12包括连接器16，该连接器16是光纤光柱。光

柱16可连接到光源。如本文中描述的特征可构造成用光纤内窥镜或数字内窥镜工作。所述

设备可包括位于控制部12的近端18的目镜(见图6至图9)。设备10具有工作通道端口20和偏

转控制杆22。然而，在替代实施方式中，可以提供任何合适类型的控制部。

[0017] 轴14从呈大致悬臂方式的控制部12延伸。轴14的远端可包括形成物镜头的光学器

件，诸如透镜和/或照相机。轴14包括始于工作通道端口20的工作通道24。工作通道24允许

流体、工具以及组织或结石通过轴14。轴14的远端具有离开工作通道24的孔。轴14可包括通

向远侧末端中的光学器件的光纤或电线，诸如用于照明和/或可视化，并且偏转控制线设置

在位于偏转控制杆22和轴14的主动偏转部26的框架之间的轴中。

[0018] 在该示例中，设备10包括Y-调节器32，Y-调节器32附接至工作通道端口20，以附接

标准连接器和附加仪器(如果需要的话)。然而，在替代示例中，可以不设置Y-调节器32，或

者Y-调节器32可与内窥镜10一体地形成。装置或工具30被示出为经由Y-调节器32附接至内

窥镜10的工作通道端口20。在该示例中，工具30为医师控制篮装置(Surgeon  Controlled 

Basket  Device，SCBD)。工具30包括控制器31和组件33。

[0019] 组件33总体包括篮装置50和护套54。另外参照图2，篮装置50包括：位于远端处的

篮部62；以及穿过护套54延伸至工具30的近端的轴部64。护套54能在向前位置和向后位置

之间在篮装置50上纵向地移动。图2示出了护套54，护套54在篮装置50上被向后移动到向后

位置，使得篮部62被定位成离开护套54的前端孔66。在护套54位于篮装置50上的向前位置

中，篮部62位于护套54的内侧；由护套54塌缩成较小的形状，以装配到护套54的内部。

[0020] 另外参照图3至图5，控制器31总体包括保持器34、支架36、凸轮38和控制轮40。保

持器34适于将控制器31连接到工作通道端口20(或者在该示例中为Y-调节器32)。在该示例

中，保持器34包括柔性的可调整的鹅颈设计。这允许使用工具来调整控制器31，以适于医师

的手的大小。支架36以可移动的方式连接到保持器34。支架36包括前部41、后部43和弯曲的

连接器部42。支架36被连接到凸轮38的两个相反端。特别地，凸轮38被连接在前部41和后部

43之间。凸轮38可以围绕轴线68自由旋转。

[0021] 控制轮40被安装在弯曲的连接器42上，并且能在连接器42上轴向地旋转。控制轮

40接触凸轮38并且可提供将医师对轮40的手动旋转传递到凸轮38。支架36的前部41具有彼

此相交且垂直的两个槽44、46。槽44平行于旋转轴线68，并且允许医师如箭头48指示地使支

架36在保持器34上向前和向后移动。在支架36已经在保持器34上移动到向前位置之后，垂

直的槽46允许在手术过程期间使支架36旋转。两个槽44、46与位于保持器34的近端上的销

51工作。
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[0022] 组件33的护套54的柱形近端延伸到凸轮38中。该护套54具有销52。销52位于凸轮

38的内部螺旋表面56中。护套54的柱形近端具有内六角形切口。如图5中最清楚地看到的，

篮装置50的轴部64的近端具有外六角形表面。轴部64的近端的外六角形表面配合地位于护

套54的近端的内六角形切口的内侧。该约束允许护套54相对于篮装置50的纵向往复运动，

但限制或防止护套54相对于篮装置50的轴向旋转。篮装置50的近端用帽58固定至并且用具

有垫圈61的螺母60锁定至支架36的后部43。六角形开口防止篮装置50相对于支架36的后部

43进行轴向旋转。

[0023] 护套54组装有篮装置50，并且组件33插入凸轮38的后开口中。护套54沿着凸轮38

的功能曲线56转动，并且预先移动到最大远侧位置。篮装置50将保留在护套54的内侧。组装

后的帽58和具有垫圈61的螺母60防止篮装置50发生旋转，并且紧固篮装置50以防沿着轴线

30相对于支架36的运动。此后，组装后的工具30可以通过将护套54和篮装置50的近端插入

到内窥镜的工作通道中而附接至内窥镜工作通道端口20(或者在该示例中为Y-调节器)。

[0024] 在组件的远端33位于合适的位置以执行任务之后，支架36可在支架36的远侧环41

上沿着纵向槽44向前移动。利用该运动，护套54与篮装置50两者将从工作通道的内侧移出，

向前经过轴14的远端孔。在该位置，工具30准备供使用，并且用户可以用工具(诸如仅使用

一只手)工作，以捕获肾结石的碎片。用户可诸如通过旋转轮40而使凸轮38旋转。凸轮38的

旋转导致支架36旋转，使槽46相对于销51移动。护套54上的销52在螺旋表面56中移动。这导

致护套54在篮装置50上向后纵向滑动。由于护套在篮装置50上的向后相对纵向运动，篮部

62从护套54的内侧露出，并且篮部62弹成图2示出的形状。用户然后可操纵篮部62以将碎片

定位到篮部62中。现在，用户可使凸轮38在相反的旋转方向上旋转。这将导致支架36在相反

方向上旋转，使槽46相对于销51移动。护套54上的销52在螺旋表面56中移动。这导致护套54

在篮装置50上向前纵向滑动。护套54由此向前滑动，导致篮部62部分地闭合并且将碎片捕

获在篮部62的内部。用户然后可拉回组件33，从组件33中移除碎片，并且重复该过程以移除

所有待移除的碎片。使凸轮38围绕它自己的轴线旋转将使护套54向前和向后纵向移动，以

闭合以及打开篮部62。图6至图9是示出用户如何直接使用轮或凸轮仅用一只手来保持内窥

镜并且使用工具的立体图。

[0025] 本文中描述的特征可用在内窥镜中，诸如具有碎石术、肾结石保持篮、抓握器和/

或夹式篮。泌尿外科碎石和手术过程需要使用抓握或活检钳子以及保持篮，该保持篮由延

伸穿过护套的控制线操作。大多数现有的仪器具有滑动器，该滑动器沿着手柄移动，该手柄

用滑动运动和锁定机构来操作装置。现有装置被设计用于在操作期间使用两只手。对于附

加操纵(冲洗、更换配件…)，医师需要医疗助手或护士的一些帮助，因为在这种情况下，他

的双手须保持内窥镜和篮操纵装置。这意味着，最少两个专业医生必须参与该过程。在“钓

集”并捕获肾结石的碎片的过程中，当篮闭合时碎片经常丢失。这发生的原因是，篮向后移

动而护套是固定的。

[0026] 上述的示例实施方式可用于内窥镜和篮控制装置的单手操纵。医师可以仅使用一

只手来保持内窥镜和篮控制装置两者。第二只手可以用于附加操纵，诸如更换和调整配件

以及使用注射器或液体容器调节器阀进行冲洗。医师可以完成整个过程，无需其它专业医

生的支持。在开闭过程期间，所述装置允许护套与固定的篮移动。该特征减少了在篮闭合过

程期间使结石的碎片丢失的可能性。
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[0027] 上述的特征可用在手工操作式手术器械中，更特别地用于这样的装置，即所述装

置提供了控制机构，用于与内窥镜使用的结石篮，在操作过程期间允许医师使用单手。该装

置的符合人体工程学的设计允许医师用单手操纵所述装置和内窥镜。手术器械可以用于活

检和抓握钳子或保持篮，并且潜在地用于激光探头和引导线。来自Y-调节器的附加端口允

许冲洗以及使用引导线或激光，而无需从内窥镜冲洗端口拆卸该装置。另外，所述装置允许

在开闭过程期间护套与固定篮的移动。使护套纵向地移动而非使篮纵向地移动以闭合所述

篮的该特征减少了在篮闭合过程期间使结石的碎片丢失的可能性。

[0028] 在一个示例实施方式中，物体移除工具30包括：篮装置50，篮装置50包括篮部62；

位于篮装置上的护套54，其中护套适于在篮装置上纵向地滑动；以及控制器31，控制器31连

接到篮装置和护套，其中控制器被构造成使护套54在篮装置50上纵向地移动，以使物体上

的篮部62闭合，并且其中控制器包括具有凸轮表面56的凸轮构件38，随着护套和凸轮构件

相对于彼此进行旋转，凸轮表面56适于抵靠(cam  against)护套的部分52作凸轮运动。

[0029] 控制器可包括：保持器34，保持器34构造成以可移除的方式连接到内窥镜的端口；

以及支架36，支架36以可移动的方式连接到保持器，其中篮装置的近端被固定地连接到支

架。可将支架限制为在保持器上沿着支架的第一行程长度进行纵向滑动运动，并且使支架

能够在第一行程长度的终端处在保持器上旋转。凸轮构件可连接到支架，其中支架被构造

成相对于凸轮构件轴向地旋转。护套可包括位于凸轮构件内侧的凸轮槽中的部分。支架可

包括位于凸轮构件前面的第一部分、位于凸轮构件后面的第二部分、使第一部分和第二部

分彼此连接的连接部以及位于连接部上的可旋转构件40，可旋转构件40接触凸轮构件并被

构造成在连接部和凸轮构件上旋转。

[0030] 在示例实施方式中，一种设备可包括：内窥镜，所述内窥镜具有轴，在所述轴的远

端处具有透镜；以及物体移除工具，所述物体移除工具被连接到所述内窥镜的端口，其中所

述物体移除工具包括篮装置和控制器，其中所述篮装置包括用于捕获物体的篮部，并且其

中所述控制器被构造成使所述篮部在所述物体周围闭合，其中所述内窥镜和所述控制器被

构造成在相同的时间由用户的单手使用。

[0031] 所述物体移除工具可包括位于所述篮装置上的护套，其中所述护套适于在所述篮

装置上纵向地滑动，并且其中所述控制器包括具有凸轮表面的凸轮构件，随着所述护套和

凸轮构件相对于彼此进行旋转，所述凸轮表面适于抵靠所述护套的部分作凸轮运动。所述

控制器可包括：保持器，所述保持器被构造成以可移除的方式连接到内窥镜的端口；以及支

架，所述支架以可移动的方式连接到所述保持器，其中篮构件的近端被固定地连接到所述

支架，其中所述支架被限制为在所述保持器上沿着所述支架的第一行程长度进行纵向滑

动，并且使所述支架能够在所述第一行程长度的终端处在所述保持器上旋转，其中所述护

套包括位于所述凸轮构件内部的凸轮槽中的部分，并且其中所述支架包括位于所述凸轮构

件前面的第一部分、位于所述凸轮构件后面的第二部分、使所述第一部分和第二部分彼此

连接的连接部以及位于所述连接部上的可旋转构件，所述可旋转构件接触所述凸轮构件并

被构造成在所述连接部和所述凸轮构件上旋转。

[0032] 一种示例方法可包括：将物体移除工具连接到内窥镜，将物体移除工具连接到内

窥镜包括将所述物体移除工具的一部分插入所述内窥镜的端口中；以及使所述物体移除工

具的护套旋转，以导致所述护套相对于所述篮装置纵向地滑动。使护套旋转以导致所述护
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套相对于所述篮装置纵向地滑动可包括：使凸轮构件和所述护套相对于彼此旋转，同时防

止所述篮装置相对于所述护套作轴向旋转。将所述物体移除工具连接到所述内窥镜可包

括：将所述物体移除工具的保持器连接到所述端口，并且将所述护套和所述篮装置穿过所

述端口而插入到所述内窥镜的轴中，并且所述方法进一步包括：使所述物体移除工具的控

制器的支架在所述保持器上向前纵向地滑动，以将所述护套和所述篮装置的远端移出所述

轴的远端，进而使所述支架轴向地旋转，以导致所述护套与所述篮装置共同旋转并且在所

述篮装置上纵向地滑动。

[0033] 一种示例方法可包括：将护套连接到篮装置，用于所述篮装置在所述护套中的纵

向唯一运动，其中所述篮装置的远端包括篮部；将所述篮装置的近端连接到支架；将所述支

架连接到保持器，其中将所述支架限制为在所述保持器上沿着所述支架的第一行程长度进

行纵向滑动，并且使所述支架能够在所述第一行程长度的终端处在所述保持器上旋转，其

中所述保持器被构造成连接到内窥镜的端口；以及将所述护套连接到凸轮，其中所述凸轮

被构造成当所述护套和所述凸轮相对于彼此旋转时使所述护套纵向地移动。所述方法可进

一步包括：将所述保持器连接到所述内窥镜的所述端口，使得所述支架被定位成在所述用

户正把所述内窥镜保持在同一只手中的同时由用户的单手轴向地旋转。

[0034] 上述特征并未限制为使用可收回篮。上述特征可用于操纵任何合适类型的内窥镜

配件。例如，所述内窥镜配件可以是可收回篮，或激光探头，或电极，或引导线。

[0035] 根据另一示例，设备10可包括：内窥镜，所述内窥镜具有轴，在所述轴的远端处具

有透镜；以及工具，所述工具被连接到所述内窥镜的端口，其中所述工具包括控制器以及连

接到所述控制器的内窥镜配件部分，其中所述内窥镜配件部分包括从所述端口穿过所述轴

的工作通道延伸至离开所述轴的远端孔，并且其中所述控制器被构造成将所述内窥镜配件

部分移出所述远端孔之外，其中所述内窥镜和所述控制器被构造成在相同的时间由用户的

单手使用。所述工具可以是物体移除工具，其中所述内窥镜配件部分包括篮装置，所述篮装

置包括适于捕获物体的篮部，并且其中所述控制器被构造成使所述篮部在所述物体的周围

闭合。

[0036] 应当理解的是，前述描述仅是例示性的。各种替换和修改可以由本领域技术人员

设计。例如，在各从属权利要求中引用的特征可以以任何合适的组合彼此组合。另外，上述

不同实施方式的特征可以选择性地组合成新的实施方式。因此，所述描述意在涵盖落入随

附权利要求书的范围内的所有这样的替换、修改和变型。
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