
















































































































































































专利名称(译) 内窥镜及内窥镜用处理器具

公开(公告)号 CN103153159B 公开(公告)日 2015-08-05

申请号 CN201280002748.4 申请日 2012-02-16

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 小贯喜生
松野清孝
桥本达锐
冈田勉
万寿和夫
重田健
岩永直树
竹本昌太郎
石冈绫乃

发明人 小贯喜生
松野清孝
桥本达锐
冈田勉
万寿和夫
重田健
岩永直树
竹本昌太郎
石冈绫乃

IPC分类号 A61B1/00

CPC分类号 A61M25/0136 A61B17/00234 A61B1/0057 A61B1/005 A61B1/015 A61B1/00045 A61B1/018 A61B1
/0055 A61B17/0469 A61B2017/2905 A61B1/00154 A61B2017/0034 A61B17/062 A61B1/00098 A61B1
/00039 A61B1/00135 A61B1/00094 A61B1/00121 A61B1/0052 A61B1/00114 A61B1/051 A61M25/0147 
A61B1/12 A61B1/00075

代理人(译) 刘新宇
张会华

审查员(译) 任晓帅

优先权 61/443427 2011-02-16 US

其他公开文献 CN103153159A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

该医疗设备系统包括：长轴构件，其具有长度轴线，沿着该长度轴线方向具有内部空间，且该长轴构件沿着该长度轴线方向设置；
插入部，其以沿上述长度轴线方向自由移动的方式设置于上述内部空间，并具有能够弯曲的弯曲部；操作部，其用于操作上述弯曲
部；第1操作构件，其与上述操作部相连结，传递上述弯曲部的与上述操作部的上述操作相应的驱动力；第2操作构件，其与上述弯
曲部相连结，并沿着上述长度轴线方向设置；连结部，其能够以自由装卸的方式连结上述第1操作构件与上述第2操作构件；以及切
换机构，其根据上述长轴构件与上述插入部之间的相对移动，切换利用上述连结部使上述第1操作构件与上述第2操作构件相连结的

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/69a86b15-e009-449a-82ea-e75acef3538c
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/046672673/publication/CN103153159B?q=CN103153159B
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103153159B


连结状态和使上述第1操作构件与上述第2操作构件之间的连结解除的解
除状态。


