










































专利名称(译) 具有载荷传感控制电路的外科缝合器械
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[标]发明人 弗雷德里克E谢尔顿四世

发明人 弗雷德里克・E・谢尔顿四世

IPC分类号 A61B17/072 A61B17/94
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代理人(译) 苏娟

优先权 11/240836 2005-09-30 US

其他公开文献 CN1939230A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种可在内窥镜或腹腔镜手术中插入到治疗部位用来同时缝合和切割组
织的外科器械，其包括战略地设置为用于闭环控制和监控的载荷传感压
力传感器。位于缝钉施放组件(端部执行器)中的载荷传感可以提供反馈，
用于防止在组织不足或太多的情况下击发，或者用来感测是否恰当存在
支撑材料，以在感测到击发后展开支撑材料。
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