










































专利名称(译) 抓紧钳机构

公开(公告)号 CN101940483B 公开(公告)日 2014-06-04

申请号 CN201010292940.4 申请日 2007-10-08

[标]申请(专利权)人(译) 柯惠有限合伙公司

申请(专利权)人(译) TYCO医疗健康集团

当前申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

[标]发明人 保罗A西里卡

发明人 保罗·A·西里卡

IPC分类号 A61B17/072

CPC分类号 A61B2017/00367 A61B17/0686 A61B17/07207 A61B2017/2927 A61B2017/2929 A61B17/068 
A61B2017/2919 A61B17/00234

代理人(译) 黄威
孙丽梅

审查员(译) 陈响

优先权 11/544061 2006-10-06 US

其他公开文献 CN101940483A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开一种抓紧钳机构。本发明的外科装置包括手柄组件，手柄组
件包括限定固定手柄、活动手柄、致动轴和支承于壳体内的模式选择机
构的壳体，所述模式选择机构从与所述致动轴接合的第一位置运动到从
所述致动轴脱离的第二位置，所述活动手柄与所述致动轴关联操作，致
使所述活动手柄的运动影响所述致动轴的轴向运动，其中当所述模式选
择机构处于其第一位置时，所述致动轴沿着第一轴往复运动。利用本发
明的结构，内窥镜或腹腔镜外科装置可以具有在不同操作模式之间能够
快速且容易操作的工具组件。
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