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摘要(译)

公开了在控制单元和传感器转发器之间能够无线通信的外科器械，例如
内窥镜或腹腔镜器械，根据各个实施方式，其包括具有至少一个传感器
转发器的端部执行器。该外科器械还包括：轴，其远端连接到所述端部
执行器上；以及手柄，其连接到所述轴的近端上。所述手柄包括控制单
元，所述控制单元通过至少一个电感耦合与所述传感器转发器通信。外
科器械可以是动力辅助驱动装置，包括用于在使用期间对外科器械(至少
部分)供电的电池。该外科器械可适于提供关于端部执行器经受的载荷的
用户反馈。
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