


























































































专利名称(译) 用于内窥镜操作的装置

公开(公告)号 CN107811666A 公开(公告)日 2018-03-20

申请号 CN201711259557.7 申请日 2013-07-09

[标]申请(专利权)人(译) 柯惠有限合伙公司

申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

当前申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

[标]发明人 乔希斯诺
菲力伊尔卡
伊桑柯林斯
约瑟夫科斯坦佐
安东尼卡尔德罗尼
迈克尔英曼松
蒂莫西韦尔斯
托马斯三世温加德纳
拉米罗卡夫雷拉

发明人 乔希·斯诺
菲力·伊尔卡
伊桑·柯林斯
约瑟夫·科斯坦佐
安东尼·卡尔德罗尼
迈克尔·英曼松
蒂莫西·韦尔斯
托马斯三世·温加德纳
拉米罗·卡夫雷拉

IPC分类号 A61B17/068 A61B17/072 A61B17/32 A61B90/30

CPC分类号 A61B17/068 A61B17/07207 A61B17/320016 A61B90/30 A61B2017/00115 A61B2017/00128 A61B2017
/00345 A61B2017/00384 A61B2017/00389 A61B2017/00398 A61B2017/0046 A61B2017/00464 
A61B2017/00473 A61B2017/00477 A61B2017/00734 A61B2017/2903 A61B2017/2923 A61B2017
/2927 A61B2017/2929 A61B2090/0803 A61B2090/0808 A61B2090/0811 A61B2090/0813 A61B2090
/0814 A61B2090/309

代理人(译) 黄威

优先权 61/669253 2012-07-09 US
13/932313 2013-07-01 US

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供用于内窥镜操作的装置。公开了一种用于将手术器械和末端执行器相互连接的接合器组件，包括：细长主体，其近侧端
和远侧端；致动杆，其布置在所述细长主体内，所述致动杆被构造为接合末端执行器且响应于所述细长主体与末端执行器联接是能
运动的；释放按钮，其布置在所述细长主体上且联接至所述致动杆，使得所述释放按钮通过所述致动杆是能运动的；以及传感器，
其通过通过所述致动杆运动的所述释放按钮是能致动的，所述传感器被配置为传送表示末端执行器固定至所述细长主体的信号。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/02f034c1-307a-4764-9d61-6bfdb44aa492
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/048746357/publication/CN107811666A?q=CN107811666A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN107811666A



