




























































专利名称(译) 用于内窥镜操作的器械

公开(公告)号 CN103989496B 公开(公告)日 2018-04-10

申请号 CN201410055582.3 申请日 2014-02-18

[标]申请(专利权)人(译) 柯惠有限合伙公司

申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

当前申请(专利权)人(译) 柯惠LP公司

[标]发明人 保罗西里卡
贾斯汀威廉斯

发明人 保罗·西里卡
贾斯汀·威廉斯

IPC分类号 A61B17/072

CPC分类号 A61B17/07207 A61B17/00234 A61B2017/00398 A61B2017/0046 A61B2017/00473 A61B2017/00734 
A61B2017/2903 A61B2017/2927 A61B2017/2929 A61B2017/2943 F16H25/20

代理人(译) 黄威
王荣

优先权 13/769414 2013-02-18 US

其他公开文献 CN103989496A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本公开提供一种用于内窥镜操作的器械和机电手术系统。本公开还提供
一种轴组件，其用于将手持式机电手术装置的至少一个可旋转驱动轴与
能够由轴向驱动力致动的末端执行器相互连接。所述轴组件包括可旋转
地支撑在外管内的挠性驱动线缆，挠性驱动线缆包括与手持式手术装置
的对应的可旋转驱动轴操作性连接的近侧端。所述挠性驱动线缆自外管
的中心纵向轴线偏离一径向距离。所述轴组件包括至少部分地可滑动地
支撑在外管内的关节式运动杆和关节式运动连杆，关节式运动连杆具有
近侧端和远侧端，所述近侧端与关节式运动杆的远侧端可枢转地连接，
所述远侧端与远侧颈部壳体可枢转地连接。所述关节式运动杆自外管的
中心纵向轴线偏离一径向距离。
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