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(57)摘要

本发明公开了一种镜下可视铰刀结构，旨在

提供一种能在可视的环境中进行操作铰刀、操作

简单快捷、手术效率高和安全性更高的镜下可视

铰刀结构。本发明包括铰刀、克氏针、手术内窥镜

结构以及将克氏针打入骨性组织固定的手动或

电动工具，所述铰刀的轴向设有中空通道，所述

铰刀的尾端设有环锯座，所述环锯座可与T型手

柄连接，所述克氏针从所述中空通道中穿过，所

述手术内窥镜结构包括本体和与所述本体相连

接的工作通道，所述铰刀从所述工作通道的一端

穿入并从所述工作通道的另一端穿出。本发明应

用于镜下可视铰刀结构的技术领域。
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1.一种镜下可视铰刀结构，其特征在于：所述镜下可视铰刀结构包括铰刀（1）、克氏针

（2）、手术内窥镜结构（3）以及将克氏针打入骨性组织固定的手动或电动工具，所述铰刀（1）

的轴向设有中空通道（4），所述铰刀的尾端设有环锯座（7），所述环锯座（7）可与T型手柄连

接，所述克氏针（2）从所述中空通道（4）中穿过，所述手术内窥镜结构（3）包括本体（5）和与

所述本体（5）相连接的工作通道（6），所述铰刀（1）从所述工作通道（6）的一端穿入并从所述

工作通道（6）的另一端穿出。

2.根据权利要求1所述的镜下可视铰刀结构，其特征在于：所述铰刀（1）的刀头为全面

锯齿，所述全面锯齿包括侧面锯齿和顶面锯齿。

3.根据权利要求2所述的镜下可视铰刀结构，其特征在于：所述手术内窥镜结构（3）还

包括成像模组和光源。
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镜下可视铰刀结构

技术领域

[0001] 本发明涉及一种铰刀,特别涉及一种镜下可视铰刀结构。

背景技术

[0002] 在现有的医疗技术中，多利用穿刺针导向，但穿刺针不起固定作用，不便于操作者

使用铰刀的施力,不能精确切除目标部位。同时铰刀的定位多采用X光定位的方法，X光定位

不够精确度，很难保证手术的安全性。另外，现有技术中利用一组Tom针连续变径、逐级扩

大，扩张步骤繁琐，需要多次X光定位辅助，大幅增加医患暴露于X光下的损伤，延长手术时

间。

发明内容

[0003] 本发明所要解决的技术问题是克服现有技术的不足，提供了一种能在镜下可视环

境中进行操作的铰刀，使操作简洁、更加安全有效。

[0004] 本发明所采用的技术方案是：本发明包括铰刀、克氏针、手术内窥镜结构以及将克

氏针打入骨性组织固定的手动或电动工具，所述铰刀的轴向设有中空通道，所述铰刀的尾

端设有环锯座，所述环锯座可与T型手柄连接，所述克氏针从所述中空通道中穿过所述手术

内窥镜结构包括本体和与所述本体相连接的工作通道，所述铰刀从所述工作通道的一端穿

入并从所述工作通道的另一端穿出。

[0005] 进一步，所述铰刀的刀头为全面锯齿，所述全面锯齿包括侧面锯齿和顶面锯齿。

[0006] 进一步，所述手术内窥镜结构还包括成像模组和光源。

[0007] 本发明的有益效果是：由于本发明包括铰刀、克氏针、手术内窥镜结构以及将克氏

针打入骨性组织固定的手动或电动工具，所述铰刀的轴向设有中空通道，所述铰刀的尾端

设有环锯座，所述环锯座可与T型手柄连接，所述克氏针从所述中空通道中穿过，所述手术

内窥镜结构包括本体和与所述本体相连接的工作通道，所述铰刀从所述工作通道的一端穿

入并从所述工作通道的另一端穿出,所以，本发明相对于现有技术来说具有如下优点：1、本

发明中的镜下可视铰刀结构内设中空通道，可通过克氏针，利用手动或电动工具将克氏针

固定于关节突位的靶面，起到导向固定作用，从而固定了铰刀刀头的位置，利于操作者在操

作过程中的施力，精确切除目标部位；2、本发明中的医用的所述铰刀直径小，可在手术内窥

镜的工作通道内使用，大幅减少了使用X光定位的次数。通过手术内窥镜的工作通道推入至

人体，可实时监控操作环境，提高精确度、保证了手术的安全性。

附图说明

[0008] 图1是所述铰刀1的结构示意图；

图2是所述铰刀1的剖视图；

图3是所述铰刀1与所述克氏针2结合后的结构示意图；

图4是所述铰刀1未与所述手术内窥镜结构3结合的结构示意图；
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图5是所述铰刀1与所述手术内窥镜结构3结合后的结构示意图。

具体实施方式

[0009] 如图1至图5所示，在本实施例中，本发明包括铰刀1、克氏针2、手术内窥镜结构3以

及将克氏针打入骨性组织固定的手动或电动工具，所述铰刀1的轴向设有中空通道4，所述

克氏针2从所述中空通道4中穿过，所述手术内窥镜结构3包括本体5和与所述本体5相连接

的工作通道6，所述铰刀1从所述工作通道6的一端穿入并从所述工作通道6的另一端穿出。

在本实施例中，所述工作通道6内还设置有成像模组和光源。

[0010] 在本实施例中，所述铰刀1的刀头为全面锯齿，所述全面锯齿包括侧面锯齿和顶面

锯齿。本发明中的所述铰刀1的刀头为全面锯齿，可有效地切除铰刀前端及侧面部位，代替

了现有技术中利用一组Tom针连续变径、逐级扩大，简化的扩张步骤，提高切除效率。

[0011] 本发明的实施过程：

1.将所述铰刀1沿所述手术内窥镜结构3的工作通道置入至手术部位，关节突位外侧

缘。

[0012] 2.将所述克氏针2沿所述铰刀1的所述中空通道4置入体内，利用手动或电动工具

将所述克氏针2打入至关节突位内侧缘或下椎体上缘。

[0013] 3.所述铰刀1前端被所述克氏针2固定于关节突位，利用所述手术内窥镜结构3观

察，精确切除目标部位。

[0014] 可见本发明在可视环境进行手术，安全可靠，同时也可高效切除目标部位，利用克

氏针固定，所述铰刀的尾端设有环锯座7，所述环锯座7可与T型手柄连接，通过旋转所述T型

手柄达到锯骨的功能。

[0015] 本发明应用于镜下可视铰刀结构的技术领域。

[0016] 虽然本发明的实施例是以实际方案来描述的，但是并不构成对本发明含义的限

制，对于本领域的技术人员，根据本说明书对其实施方案的修改及与其他方案的组合都是

显而易见的。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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摘要(译)

本发明公开了一种镜下可视铰刀结构，旨在提供一种能在可视的环境中
进行操作铰刀、操作简单快捷、手术效率高和安全性更高的镜下可视铰
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