






















































专利名称(译) 手术辅助系统

公开(公告)号 CN103648427B 公开(公告)日 2016-09-28

申请号 CN201280034169.8 申请日 2012-08-06

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯株式会社

[标]发明人 小室考广
饭田雅敏

发明人 小室考广
饭田雅敏

IPC分类号 A61B34/37 A61B46/23

CPC分类号 A61B17/29 A61B34/20 A61B34/25 A61B34/30 A61B34/37 A61B46/10 A61B46/23 A61B90/50 
A61B2034/2055 A61B2034/2065 A61B2090/364 A61B2090/3937 G16H20/40 Y10S901/08 Y10S901/09 
Y10S901/30 Y10T29/49826 Y10T74/18056 A61B17/068 A61B17/32002 A61B18/1402 A61B2017
/00119 A61B2017/00477 A61B2017/00482 B25J13/02 G06F3/01

代理人(译) 刘久亮

审查员(译) 王维霞

优先权 2012043487 2012-02-29 JP
61/515203 2011-08-04 US

其他公开文献 CN103648427A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种手术辅助系统（1）包括操作单元，该操作单元被构造为给予输入；
臂单元（21A至21D），在所述臂单元（21A至21D）上安装治疗工具；
操作摄像单元，该操作摄像单元被构造为获取操作图像，该操作图像作
为包括操作单元的图像；内窥镜（45），该内窥镜（45）被构造为获取
包括患者体内的图像的体内图像；模式控制单元（55），该模式控制单
元（55）具有多个操作模式并且被构造为能够将所述多个操作模式中的
一个设置为设置操作模式；驱动单元（35），该驱动单元（35）被构造
为能够基于由操作单元给予的输入和设置操作模式，来操作臂单元；合
成图像生成单元（60），该合成图像生成单元（60）被构造为基于设置
操作模式，至少利用操作图像来合成图像，以生成合成图像；以及显示
单元（65），该显示单元（65）被构造为显示合成图像。
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