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摘要(译)

一种手术辅助系统（1）包括操作单元，该操作单元被构造为给予输入；
臂单元（21A至21D），在所述臂单元（21A至21D）上安装治疗工具；
操作摄像单元，该操作摄像单元被构造为获取操作图像，该操作图像作
为包括操作单元的图像；内窥镜（45），该内窥镜（45）被构造为获取
包括患者体内的图像的体内图像；模式控制单元（55），该模式控制单
元（55）具有多个操作模式并且被构造为能够将所述多个操作模式中的
一个设置为设置操作模式；驱动单元（35），该驱动单元（35）被构造
为能够基于由操作单元给予的输入和设置操作模式，来操作臂单元；合
成图像生成单元（60），该合成图像生成单元（60）被构造为基于设置
操作模式，至少利用操作图像来合成图像，以生成合成图像；以及显示
单元（65），该显示单元（65）被构造为显示合成图像。
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