


























专利名称(译) 基于根据使用者指定所确定的变位信息执行手术的手术用机器人系统及其控制方法

公开(公告)号 CN103442661A 公开(公告)日 2013-12-11

申请号 CN201280009758.0 申请日 2012-01-31

[标]申请(专利权)人(译) 瑞恩科技有限公司

申请(专利权)人(译) 瑞恩科技有限公司

当前申请(专利权)人(译) 瑞恩科技有限公司

[标]发明人 尹祥真

发明人 尹祥真

IPC分类号 A61B19/00 B25J9/02 B25J13/08 A61B17/29

CPC分类号 A61B34/30 A61B1/00133 A61B1/00149 A61B2017/2906 A61B2034/2065 A61B2034/256 A61B2034
/301 A61B2090/062 G05B2219/40418 G05B2219/45117

代理人(译) 贾玉

优先权 1020110015251 2011-02-21 KR

其他公开文献 CN103442661B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种手术用机器人系统，其包括机器人、控制系统、以及使
用者控制装置，所述机器人包括内窥镜和至少一个手术工具，所述使用
者控制装置包括能够使使用者对身体内部预定部位进行指定的显示单
元，上述控制系统包括变位信息处理部以及手术工具控制部。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/727634fb-7aa8-4885-8899-6aa7cb87b25e
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/046721284/publication/CN103442661A?q=CN103442661A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN103442661A

