








































































专利名称(译) 机械手操作系统

公开(公告)号 CN101513360B 公开(公告)日 2011-06-15

申请号 CN200810174113.8 申请日 2008-11-07

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 万寿和夫

发明人 万寿和夫

IPC分类号 A61B17/94 A61B1/005 A61B1/04 B25J7/00

CPC分类号 A61B1/018

审查员(译) 陈飞

优先权 2008040527 2008-02-21 JP

其他公开文献 CN101513360A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种机械手操作系统(1)，具有处置器具前端移动控制部(300)，其包括具
有弯曲部(211)和前端部(212)的内窥镜用处置器具(200)、弯曲驱动部
(203)和弯曲操作部(204)。机械手操作系统(1)包括：摄像机构(80)，具有
进行拍摄的摄像部(17)，摄像部(17)包括具有像面弯曲的光学系统(18)；
具有显示摄像图像(70)的显示部(53a)的观察机构(83)；具有检测所述前
端部(212)的配置位置的检测部(258d)的检测机构(258)；具有获取摄像图
像(70)的像面弯曲信息的像面弯曲信息获取部(52)的像面弯曲信息获取机
构(82)；调整机构，具有调整部，根据配置位置和像面弯曲信息，调整弯
曲操作部(204)的操作量与弯曲驱动部(203)的驱动量之比。
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