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摘要(译)

本发明公开一种动力手术缝合器。该缝合器包括壳体，从壳体向远侧延
伸并且限定了第一纵轴的内窥镜部，至少部分地设置在壳体内的驱动电
动机，以及设置为与驱动电动机机械协作的发射杆。发射杆通过电动机
围绕穿过其中延伸的第一纵轴旋转。该缝合器还包括邻近内窥镜部的远
侧部设置的末端执行器。末端执行器与发射杆机械协作以使发射杆驱动
末端执行器的手术功能。该缝合器进一步包括控制系统，该控制系统包
括接合到驱动电动机、发射杆和负载单元且检测其操作参数的多个传感
器。该控制系统还包括微控制器，其接合到多个传感器且配置为在检测
到的操作参数的作用下确定动力手术缝合器的操作状态。
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