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摘要(译)

本公开介绍了用于执行机器人辅助手术过程的方法和系统。所述系统包
括机器人手臂系统组件、末端执行器组件和用于机器人手术的混合控制
机构。所述机器人手臂是运动范围大的重量轻的床侧机器人，能够容易
地被操纵以定位内诊镜和手术器械。控制台被安装在机器人手臂的末端
使机器人手臂能够跟随操作员手臂运动、提供物理支撑、滤除手颤动和
约束运动。通用适配器也被描述为把传统腹腔镜工具连接到机器人手臂
的接口。
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