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(57)摘要

一种腹腔镜电动旋切器，属于医疗器械技术

领域，解决旋切过程中抓钳易滑脱、旋切过程不

能顺畅进行的技术问题，解决方案为：螺钻中部

设置为钻杆，钻杆前端设置有螺旋状钻头，钻杆

后端设置有手柄，钻杆上沿轴向方向设置有钻杆

导槽；所述旋切器包括本体，本体侧壁与钻杆导

槽位置对应处设置有旋切器导槽，旋切器上还套

设有修复帽；本体封闭端外壁设置有尖齿，在本

体外壁上分别设置有斜齿轮；驱动手柄包括竖直

部与水平部，水平部水平设置于竖直部的顶端，

竖直部内设置有电机，电机转子上分别设置有与

斜齿轮相啮合的驱动斜齿轮。本实用新型采用修

复帽使旋切器头部尖齿的修复更容易操作，旋切

过程中顺利进行。

权利要求书1页  说明书3页  附图1页

CN 209645014 U

2019.11.19

CN
 2
09
64
50
14
 U



1.一种腹腔镜电动旋切器，它包括旋切器、螺钻和驱动手柄，其特征在于：

所述驱动手柄包括竖直部（31）与水平部（32），水平部（32）水平设置于竖直部（31）的顶

端，水平部（32）的前端面可拆卸地设置有前端盖（321），水平部（32）的后端面可拆卸地设置

有后端盖（322）；竖直部（31）内设置有电机（33），电机（33）的动力输出转子竖直向上延伸至

水平部（32）内，电机（33）的动力输出转子的上部由下至上同轴设置有第一驱动斜齿轮（34）

和第二驱动斜齿轮（35），第一驱动斜齿轮（34）的直径大于第二驱动斜齿轮（35）的直径；

所述螺钻中部设置为钻杆（12），在钻杆（12）的前部沿钻杆（12）的轴向方向设置有钻杆

导槽（14），钻杆（12）的前端可拆卸地设置有螺旋状钻头（11），钻杆（12）的尾端固定设置有

手柄（13），在钻杆（12）的尾部上位于手柄（13）的根部固设有限位挡圈（15）；

所述旋切器包括空心管状的本体（21），所述螺钻的首部与中部安装于本体（21）中，螺

钻的尾部延伸至水平部（32）的外部，本体（21）的一端贯穿所述前端盖（321）延伸至水平部

（32）的内部；所述本体（21）的侧壁与钻杆导槽（14）位置对应处设置有旋切器导槽（22），旋

切器上还套设有修复帽（23），所述修复帽包括内圈（231）、外圈（232）和连接杆（233），内圈

（231）与外圈（232）之间设置有环形间隙，所述环形间隙的距离为本体（21）的壁厚，内圈

（231）的后端面与外圈（232）的后端面通过连接杆（233）固定连接，连接杆（233）带动修复帽

（23）在钻杆导槽（14）与旋切器导槽（22）内往复运动；本体（21）的前端面为封闭端，封闭端

外壁边缘沿圆周方向设置有若干尖齿（26），在本体（21）的外壁上设置有与第一驱动斜齿轮

（34）相啮合的第一斜齿轮（24），在本体（21）的外壁上设置有与第二驱动斜齿轮（35）相啮合

的第二斜齿轮（25）。

2.根据权利要求1所述的一种腹腔镜电动旋切器，其特征在于：所述电机（33）的动力输

出转子与水平部接触处还设置有轴承（36）。

3.根据权利要求1所述的一种腹腔镜电动旋切器，其特征在于：所述竖直部（31）内还设

置有充电电源和电机控制开关（37）。

4.根据权利要求1所述的一种腹腔镜电动旋切器，其特征在于：所述手柄（13）设置为三

角形框。
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一种腹腔镜电动旋切器

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗器械技术领域，特别涉及一种腹腔镜电动旋切器。

背景技术

[0002] 子宫肌瘤由平滑肌和结缔组织组成，又称为子宫平滑肌瘤，是女性生殖器官中最

常见的良性肿瘤。目前，随着腹腔镜技术的完善，腹腔镜手术成为子宫肌瘤剔除术最常用的

术式，广泛应用于剔除Ⅱ型粘膜下子宫肌瘤、肌壁间子宫肌瘤、浆膜下子宫肌瘤、阔韧带肌

瘤等。其中，旋切器用于将肌瘤粉碎后从腔镜孔中取出。

[0003] 目前，在操作旋切器过程中主要存在以下问题：1、旋切器头部成齿状，反复使用可

能造成小齿外翻或内陷，影响旋切效率，且易形成卡顿，使术中操作终止，通过手工敲打等

方法使其基本复原后才能使用；2、抓钳易滑脱，导致旋切暂停，需要重新钳夹后再次操作，

且大抓钳的使用容易造成术者手部疲劳不适。

实用新型内容

[0004] 为了解决现有技术中存在的不足，解决旋切过程中抓钳易滑脱、旋切过程不能顺

畅地进行的技术问题，本实用新型提供一种腹腔镜电动旋切器。

[0005] 本实用新型通过以下技术方案予以实现。

[0006] 一种腹腔镜电动旋切器，它包括旋切器、螺钻和驱动手柄，其中：

[0007] 所述驱动手柄包括竖直部与水平部，水平部水平设置于竖直部的顶端，水平部的

前端面可拆卸地设置有前端盖，水平部的后端面可拆卸地设置有后端盖；竖直部内设置有

电机，电机的动力输出转子竖直向上延伸至水平部内，电机的动力输出转子的上部由下至

上同轴设置有第一驱动斜齿轮和第二驱动斜齿轮，第一驱动斜齿轮的直径大于第二驱动斜

齿轮的直径；

[0008] 所述螺钻中部设置为钻杆，在钻杆的前部沿钻杆的轴向方向设置有钻杆导槽，钻

杆的前端可拆卸地设置有螺旋状钻头，钻杆的尾端固定设置有手柄，在钻杆的尾部上位于

手柄的根部固设有限位挡圈；

[0009] 所述旋切器包括空心管状的本体，所述螺钻的首部与中部安装于本体中，螺钻的

尾部延伸至水平部的外部，本体的一端贯穿所述前端盖延伸至水平部的内部；所述本体的

侧壁与钻杆导槽位置对应处设置有旋切器导槽，旋切器上还套设有修复帽，所述修复帽包

括内圈、外圈和连接杆，内圈与外圈之间设置有环形间隙，所述环形间隙的距离为本体的壁

厚，内圈的后端面与外圈的后端面通过连接杆固定连接，连接杆带动修复帽在钻杆导槽与

旋切器导槽内往复运动；本体的前端面为封闭端，封闭端外壁边缘沿圆周方向设置有若干

尖齿，在本体的外壁上设置有与第一驱动斜齿轮相啮合的第一斜齿轮，在本体的外壁上设

置有与第二驱动斜齿轮相啮合的第二斜齿轮。

[0010] 进一步地，所述电机的动力输出转子与水平部接触处还设置有轴承。

[0011] 进一步地，所述竖直部内还设置有充电电源和电机控制开关。

说　明　书 1/3 页

3

CN 209645014 U

3



[0012] 进一步地，所述手柄设置为三角形框。

[0013] 本实用新型具有以下优点：第一、使用修复帽使旋切器头部的修复更容易操作，且

更快速、有效。第二、适用于旋切器的腹腔镜螺钻具有以下优点：1、部分代替大抓钳，牵引力

增大，且不易滑脱，加快旋切速度，缩短手术时间；2、手柄部改为三角形，易抓握；3、不易造

成术者手部疲劳，提高旋切效率。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型整体机构局部剖视示意图。

[0015] 图2为本实用新型修复帽与钻杆和本体配合处结构示意图。

具体实施方式

[0016] 下面结合实施例对本实用新型做详细说明：本实施例是以本实用新型技术方案为

前提进行实施，给出了详细的实施方式和具体的操作过程，但本实用新型的保护范围不限

于下面的实施例。

[0017] 如图1所示，一种腹腔镜电动旋切器，它包括旋切器、螺钻和驱动手柄，其中：

[0018] 所述驱动手柄包括竖直部31与水平部32，水平部32水平设置于竖直部31的顶端，

水平部32的前端面可拆卸地设置有前端盖321，水平部32的后端面可拆卸地设置有后端盖

322；竖直部31内设置有电机33，电机33的动力输出转子竖直向上延伸至水平部32内，电机

33的动力输出转子的上部由下至上同轴设置有第一驱动斜齿轮34和第二驱动斜齿轮35，第

一驱动斜齿轮34的直径大于第二驱动斜齿轮35的直径；

[0019] 所述螺钻中部设置为钻杆12，在钻杆12的前部沿钻杆12的轴向方向设置有钻杆导

槽14，钻杆12的前端可拆卸地设置有螺旋状钻头11，钻杆12的尾端固定设置有手柄13，在钻

杆12的尾部上位于手柄13的根部固设有限位挡圈15；

[0020] 所述旋切器包括空心管状的本体21，所述螺钻的首部与中部安装于本体21中，螺

钻的尾部延伸至水平部32的外部，本体21的一端贯穿所述前端盖321延伸至水平部32的内

部；所述本体21的侧壁与钻杆导槽14位置对应处设置有旋切器导槽22；

[0021] 如图2所示，旋切器上还套设有修复帽23，所述修复帽包括内圈231、外圈232和连

接杆233，内圈231与外圈232之间设置有环形间隙，所述环形间隙的距离为本体21的壁厚，

内圈231的后端面与外圈232的后端面通过连接杆233固定连接，连接杆233带动修复帽23在

钻杆导槽14与旋切器导槽22内往复运动；本体21的前端面为封闭端，封闭端外壁边缘沿圆

周方向设置有若干尖齿26，在本体21的外壁上设置有与第一驱动斜齿轮34相啮合的第一斜

齿轮24，在本体21的外壁上设置有与第二驱动斜齿轮35相啮合的第二斜齿轮25，两侧设置

同步驱动本体21旋转的斜齿轮组，能够更好地保证本体21转动时轴向不发生挠动。

[0022] 进一步地，所述电机33的动力输出转子与水平部接触处还设置有轴承36。

[0023] 进一步地，所述竖直部31内还设置有充电电源和电机控制开关37。

[0024] 进一步地，所述手柄13设置为三角形框。

[0025] 本实用新型的使用过程如下：

[0026] 首先，将旋切器头部尖齿26结构置于修复帽23的内圈231和外圈232之间的间隙

中，各个方向敲打给力，使外翻和内陷的尖齿26复原；然后，将腹腔镜螺钻置于旋切器本体
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21中，钻头11部旋转钻入子宫肌瘤中，配合旋切器即可将肌瘤粉碎并取出。

[0027] 以上所述，仅为本实用新型的具体实施方式，但本实用新型的保护范围并不局限

于此，任何熟悉技术领域的技术人员在本实用新型揭露的技术范围内，可轻易想到的变化

或替换，都应涵盖在本实用新型的保护范围之内。因此，本实用新型的保护范围应以所述权

利要求的保护范围为准。
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摘要(译)

一种腹腔镜电动旋切器，属于医疗器械技术领域，解决旋切过程中抓钳
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采用修复帽使旋切器头部尖齿的修复更容易操作，旋切过程中顺利进
行。
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