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摘要(译)

本发明涉及一种手术用内窥镜固定臂，包括固定底座、转盘、传力轴、
轴承、钢丝盘、自锁螺母和弯曲控制臂，弯曲控制臂包括圆筒状关节、
球形节点、钢丝、关节盖帽和钢丝扣，轴承和自锁螺母分别固定在固定
底座内腔的两侧，传力轴转动安装在轴承和自锁螺母上，传力轴的一端
延伸至固定底座的外部，并与转盘连接，钢丝盘固定在传力轴上，球形
节点上设有穿孔，多个球形节点通过钢丝串联在一起，每个球形节点之
间设有一个圆筒状关节，相邻的两个圆筒状关节之间具有缝隙，弯曲控
制臂的一端固定在固定底座上，关节盖帽固定在弯曲控制臂上的远离固
定底座的一端，且钢丝扣固定在关节盖帽上，钢丝的一端固定在钢丝盘
上，另一端固定在钢丝扣上。
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