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一种超声内窥镜及其旋转连接机构

(57)摘要

本实用新型提供了一种超声内窥镜及其旋

转连接机构，其中的旋转连接机构包括探头联结

件和驱动装置，所述探头联结件内设有导电滑环

和探头传动轴，所述导电滑环和探头传动轴连

接，所述探头传动轴穿过探头联结件内的导电滑

环与超声探头连接，所述超声探头从探头联结件

的一端伸出，所述探头联结件的另一端设有离合

器探头连接端，所述离合器探头连接端与探头传

动轴固定连接；所述驱动装置包括驱动电机、离

合器驱动连接端和信号连接件，所述驱动电机与

离合器驱动连接端连接，所述离合器驱动连接端

与离合器探头连接端配合，所述导电滑环与信号

连接件电连接。采用本实用新型的技术方案，提

高了诊断准确率，有效延长导电滑环和信号传输

连接器的使用寿命。
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1.一种超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：其包括探头联结件和驱动装置，所述

探头联结件内设有导电滑环和探头传动轴，所述导电滑环和探头传动轴连接，所述探头传

动轴穿过探头联结件内的导电滑环与超声探头连接，所述超声探头从探头联结件的一端伸

出，所述探头联结件的另一端设有离合器探头连接端，所述离合器探头连接端与探头传动

轴固定连接；所述驱动装置包括驱动电机、离合器驱动连接端和信号连接件，所述驱动电机

与离合器驱动连接端连接，所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端配合时，所述导电

滑环与信号连接件电连接；所述驱动电机驱动离合器驱动连接端，通过离合器探头连接端

带动探头传动轴从而带动超声探头转动，所述导电滑环获取超声探头的信号并通过信号连

接件将信号传出。

2.根据权利要求1所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述探头联结件的

另一端设有顶针，所述导电滑环与顶针电连接，在所述离合器驱动连接端与离合器探头连

接端安装配合时，所述顶针与信号连接件接触形成信号通路。

3.根据权利要求2所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述信号连接件为

信号触点。

4.根据权利要求3所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述顶针位于离合

器探头连接端的外侧，所述信号连接件位于离合器驱动连接端的外侧。

5.根据权利要求1所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述驱动装置设有

锁定构件，所述探头联结件设有锁定配合构件，当所述探头联结件与驱动装置连接时，所述

锁定构件与锁定配合构件配合连接，将探头联结件和驱动装置锁定。

6.根据权利要求5所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述锁定构件为卡

扣，所述锁定配合构件为卡槽。

7.根据权利要求5所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述驱动装置包括

控制按键，所述控制按键与锁定构件连接。

8.根据权利要求1~7任意一项所述的超声内窥镜的旋转连接机构，其特征在于：所述超

声探头包括探头插入部，所述探头插入部与探头传动轴固定连接。

9.一种超声内窥镜，其特征在于：其包括超声主机、超声探头、外部显示装置和如1~8任

意一项所述的超声内窥镜的旋转连接机构，所述驱动电机、信号连接件、外部显示装置与超

声主机连接，所述超声内窥镜的旋转连接机构与驱动电机、超声探头连接；所述超声主机控

制驱动电机转动并发出信号，通过所述的超声内窥镜的旋转连接机构带动探头转动，信号

从超声主机发出后到达超声探头，利用压电效应，产生回波电信号，经过超声主机处理后在

外部显示装置上输出图像信息。
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一种超声内窥镜及其旋转连接机构

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗器械技术领域，尤其涉及一种超声内窥镜及其旋转连接机

构。

背景技术

[0002] 在现代医学的介入诊疗中，超声内窥镜可利用电子内窥镜的活检通道，将微型超

声扫描探头送入人体，在内窥镜观察体内器官内腔粘膜面的同时，超声扫描探头获取人体

内脏器官壁的断层图像，发现其中的早期癌变和微小肿瘤，成为目前诊断人体内脏器官病

变的常用方法。

[0003] 医生利用超声内窥镜在进行超声扫描时，需要探头做360度的高速旋转，从而获取

完整的断层图像。而现有产品中，大都采用导电滑环在旋转轴一端的中心处焊接MCX接头，

通过简易离合器和焊接了MCX插座的探头传动轴连接并传输数据，另一端通过联轴器连接

电机传动轴，由于设备需保证较高的同轴度，而实际上这种结构同轴度很难达到要求。由于

同轴度问题，MCX接头和导电滑环容易损坏，还容易导致电机转速不均匀，获取的图像失真，

影响诊断结果。

实用新型内容

[0004] 针对以上技术问题，本实用新型公开了一种超声内窥镜及其旋转连接机构，可以

获得更为精准的图像信息，提高诊断准确率；并可有效延长导电滑环和传输数据连接器的

使用寿命。

[0005] 对此，本实用新型采用的技术方案为：

[0006] 一种超声内窥镜的旋转连接机构，其包括探头联结件和驱动装置，所述探头联结

件内设有导电滑环和探头传动轴，所述导电滑环和探头传动轴连接，所述探头传动轴穿过

探头联结件内的导电滑环与超声探头连接，所述超声探头从探头联结件的一端伸出，所述

探头联结件的另一端设有离合器探头连接端，所述离合器探头连接端与探头传动轴固定连

接；所述驱动装置包括驱动电机、离合器驱动连接端和信号连接件，所述驱动电机与离合器

驱动连接端连接，所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端配合时，所述导电滑环与信

号连接件电连接；所述驱动电机驱动离合器驱动连接端，通过离合器探头连接端带动探头

传动轴从而带动超声探头转动，所述导电滑环获取超声探头的信号并通过信号连接件将信

号传出。其中，所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端配合构成离合器。另外，导电滑

环的转子与探头传动轴固定连接，信号连接件与信号传输连接器连接。

[0007] 此技术方案中，离合器的两部分即离合器驱动连接端与离合器探头连接端分别连

接电机与探头传动轴；探头传动轴另一端与探头连接，探头传动轴穿过导电滑环，电机驱动

离合器转动，从而带动探头转动；探头的信号通过导电滑环传输到信号连接件形成信号通

路，将图像信息传输至主机。

[0008] 采用此技术方案，将探头传动轴穿过导电滑环，导电滑环转子固定到探头传动轴，

说　明　书 1/4 页

3

CN 208481369 U

3



取消影响同轴度的联轴器，取消MCX连接器传输信号方式，导电滑环与驱动装置的信号连接

件电连接，探头传动轴通过离合器直接连接电机传动轴可保证较高的同轴度，可以获取更

为精准的图像信息，提高诊断准确率；并延长了导电滑环和传输数据连接器的使用寿命。

[0009] 作为本实用新型的进一步改进，所述探头联结件的另一端设有顶针，所述导电滑

环与顶针电连接，在所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端安装配合时，所述顶针与

信号连接件接触形成信号通路。采用此技术方案，取消MCX连接器传输信号方式，改为顶针

连接，在所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端安装配合时，顶针直接与信号连接件

接触形成信号通路，可靠性更好，可以获取更为精准的图像信息，提高诊断准确率。

[0010] 作为本实用新型的进一步改进，所述信号连接件为信号触点。

[0011] 作为本实用新型的进一步改进，所述顶针位于离合器探头连接端的外侧，所述信

号连接件位于离合器驱动连接端的外侧。优选的，所述顶针至少为两个，对称分居在探头连

接端的两侧，所述信号连接件的数量与顶针相同，所述信号连接件的位置与顶针的位置对

应。

[0012] 作为本实用新型的进一步改进，所述驱动装置设有锁定构件，所述探头联结件设

有锁定配合构件，当所述探头联结件与驱动装置连接时，所述锁定构件与锁定配合构件配

合连接，将探头联结件和驱动装置锁定。

[0013] 作为本实用新型的进一步改进，所述锁定构件为卡扣，所述锁定配合构件为卡槽。

[0014] 作为本实用新型的进一步改进，所述驱动装置包括控制按键，所述控制按键与锁

定构件连接，按下控制按键，所述锁定构件与锁定配合构件接触锁定。

[0015] 作为本实用新型的进一步改进，所述超声探头包括探头插入部，所述探头插入部

与探头传动轴固定连接。

[0016] 本实用新型还公开了一种超声内窥镜，其包括超声主机、超声探头、外部显示装置

和如上任意一项所述的超声内窥镜的旋转连接机构，所述驱动电机、信号连接件、外部显示

装置与超声主机连接，所述超声内窥镜的旋转连接机构与驱动电机、超声探头连接；所述超

声主机控制驱动电机转动并发出信号，通过所述的超声内窥镜的旋转连接机构带动探头转

动，信号从超声主机发出后到达超声探头，利用压电效应，产生回波电信号，经过超声主机

处理后在外部显示装置上输出图像信息。

[0017] 与现有技术相比，本实用新型的有益效果为：

[0018] 采用本实用新型的技术方案，将导电滑环装配到探头传动轴，即将探头传动轴穿

过导电滑环，而导电滑环转子固定到探头传动轴，使导电滑环和信号传输连接器分离，取消

轴连接器，可保证较高的同轴度，有效延长导电滑环和信号传输连接器的使用寿命，使插入

部取得更稳定的转速获取更为精准的图像信息，提高诊断准确率，降低设备的故障率。

附图说明

[0019] 图1为本实用新型的一种超声内窥镜的旋转连接机构的整体示意图。

[0020] 图2为本实用新型的探头联结件的结构示意图。

[0021] 图3为本实用新型的与旋转连接机构连接的驱动装置的侧面图。

[0022] 图4为本实用新型的与旋转连接机构连接的驱动装置的主视图。

[0023] 图5为本实用新型的一种超声内窥镜的旋转连接机构的剖面图。
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[0024] 附图标记包括：10-探头联结件，11-导电滑环，12-探头传动轴，13-离合器探头连

接端，14-顶针，15-锁定配合构件，20-驱动装置，21-驱动电机，22-离合器驱动连接端，23-

信号触点，24-锁定构件，25-控制按键，31-探头插入部。

具体实施方式

[0025] 下面对本实用新型的较优的实施例作进一步的详细说明。

[0026] 实施例1

[0027] 一种超声内窥镜的旋转连接机构，其包括探头联结件10和驱动装置20，所述探头

联结件10内设有导电滑环11和探头传动轴12，所述导电滑环11的转子和探头传动轴12连

接，超声探头包括探头插入部31，所述探头传动轴12穿过探头联结件10内的导电滑环11与

探头插入部31连接，所述探头插入部31从探头联结件10的一端伸出，所述探头联结件10的

另一端设有离合器探头连接端13和顶针14，所述离合器探头连接端13与探头传动轴12固定

连接，所述导电滑环11与顶针14电连接；所述驱动装置20包括驱动电机21、离合器驱动连接

端22和信号触点23，所述驱动电机21与离合器驱动连接端22连接，所述离合器驱动连接端

22与离合器探头连接端13配合，在所述离合器驱动连接端22与离合器探头连接端13安装配

合时，所述顶针14与信号触点23接触形成信号通路；所述驱动电机21驱动离合器驱动连接

端22，通过离合器探头连接端13带动探头传动轴12从而带动超声探头转动，所述导电滑环

11获取超声探头的信号并通过信号触点23将信号传出。所述超声探头包括探头插入部31，

所述探头插入部31与探头传动轴12固定连接。

[0028] 所述顶针14位于离合器探头连接端13的外侧，所述信号触点23位于离合器驱动连

接端22的外侧。优选的，所述顶针14至少为两个，对称分居在离合器探头连接端13的两侧，

所述信号触点23的数量与顶针14相同，所述信号触点23的位置与顶针14的位置对应。

[0029] 所述驱动装置20设有锁定构件24，所述探头联结件10设有锁定配合构件15，当所

述探头联结件10与驱动装置20连接时，所述锁定构件24与锁定配合构件15配合连接，将探

头联结件10和驱动装置20锁定。所述驱动装置20包括控制按键25，所述控制按键25与锁定

构件24连接，按下控制按键25，所述锁定构件24与锁定配合构件15接触锁定。

[0030] 工作原理为：

[0031] 探头联结件10插入驱动装置20后，锁定构件24和锁定配合构件15配合工作形成锁

定状态，按下控制按键25后，锁定构件24和锁定配合构件15解除锁定。离合器驱动连接端22

一端与驱动电机21固定连接，离合器驱动连接端22的另一端与离合器探头连接端13可拆卸

连接。离合器探头连接端13固定到连接探头传动轴12上；探头传动轴12穿过导电滑环11，并

与探头插入部31连接，驱动电机21驱动离合器驱动连接端22转动，从而带动探头插入部31

转动；转动过程中，导电滑环11可获取探头插入部31的信号，通过顶针14与信号触点23接触

形成信号通路，通过信号传输线（图中未示出）将图像信息传输至主机。

[0032] 实施例2

[0033] 一种超声内窥镜，其包括超声主机、超声探头、外部显示装置和如实施例1所述的

超声内窥镜的旋转连接机构，所述驱动电机、信号触点、外部显示装置与超声主机连接，所

述超声内窥镜的旋转连接机构与驱动电机、超声探头连接；所述超声主机控制驱动电机转

动并发出信号，通过所述的超声内窥镜的旋转连接机构带动探头转动，信号从超声主机发
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出后到达超声探头，利用压电效应，产生回波电信号，经过超声主机处理后在外部显示装置

上输出图像信息。

[0034] 以上内容是结合具体的优选实施方式对本实用新型所作的进一步详细说明，不能

认定本实用新型的具体实施只局限于这些说明。对于本实用新型所属技术领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干简单推演或替换，都应当视

为属于本实用新型的保护范围。
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专利名称(译) 一种超声内窥镜及其旋转连接机构

公开(公告)号 CN208481369U 公开(公告)日 2019-02-12

申请号 CN201720969080.0 申请日 2017-08-04

[标]申请(专利权)人(译) 深圳英美达医疗技术有限公司

申请(专利权)人(译) 深圳英美达医疗技术有限公司

当前申请(专利权)人(译) 深圳英美达医疗技术有限公司

[标]发明人 白晓淞

发明人 白晓淞

IPC分类号 A61B8/12

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型提供了一种超声内窥镜及其旋转连接机构，其中的旋转连接
机构包括探头联结件和驱动装置，所述探头联结件内设有导电滑环和探
头传动轴，所述导电滑环和探头传动轴连接，所述探头传动轴穿过探头
联结件内的导电滑环与超声探头连接，所述超声探头从探头联结件的一
端伸出，所述探头联结件的另一端设有离合器探头连接端，所述离合器
探头连接端与探头传动轴固定连接；所述驱动装置包括驱动电机、离合
器驱动连接端和信号连接件，所述驱动电机与离合器驱动连接端连接，
所述离合器驱动连接端与离合器探头连接端配合，所述导电滑环与信号
连接件电连接。采用本实用新型的技术方案，提高了诊断准确率，有效
延长导电滑环和信号传输连接器的使用寿命。
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