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摘要(译)

本发明公开了一种用于消化道内窥镜检查的胶囊机器人，包括胶囊外
壳、设置在胶囊外壳内部的内置永磁体、齿轮传动机构、影像采集单
元，以及可伸出胶囊外壳的回转腿；其中内置永磁体可在外置永磁体的
驱动下旋转；齿轮传动机构的输入端与内置永磁体相连，用于将旋转运
动转换为绕着胶囊机器人主轴线的回转运动，其输出端与回转腿构成移
动副，用于驱动回转腿以改变其伸出胶囊外壳的长度；影像采集单元用
于拍摄被检部位，并将所拍摄的影像发送至影像接收处理装置，由此执
行内窥镜检查过程。本发明还公开了相应的运动控制系统。通过本发
明，能够灵活执行胶囊内窥镜的主动控制过程，同时具备主动行走、可
执行肠道扩充和驱动力供应持久等特点。
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