




























































专利名称(译) 内窥镜装置

公开(公告)号 CN101616636B 公开(公告)日 2011-08-17

申请号 CN200880005832.5 申请日 2008-03-27
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A61B19/5244 A61B1/04 A61B34/20 A61B34/70 A61B34/71 A61B90/361 A61B2034/107 A61B2034
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代理人(译) 李艳艳

审查员(译) 陈响

优先权 2007089717 2007-03-29 JP

其他公开文献 CN101616636A

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明提供一种内窥镜装置，当利用第一、第二控制输出指示输入装置
(25、26)输入工作指示时，由轨迹计算装置(70)根据被指示工作的关节部
(A1～A4)中任一个来计算第一、第二能动处置器械(6、7)动作的轨迹，
并由处置器械操作控制装置(69)根据该轨迹计算装置(70)的计算结果来控
制第一、第二能动机构(8、9)对第一、第二能动处置器械(6、7)的操作，
由此，能够提高处置器械的动作效率和位置精度。
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