








































































专利名称(译) 内窥镜

公开(公告)号 CN1883368A 公开(公告)日 2006-12-27

申请号 CN200610093542.3 申请日 2006-06-26

[标]申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

当前申请(专利权)人(译) 奥林巴斯医疗株式会社

[标]发明人 上野晴彦
池田裕一
佐藤有亮
中村周至

发明人 上野晴彦
池田裕一
佐藤有亮
中村周至

IPC分类号 A61B1/00 G02B23/24

CPC分类号 A61B1/00105 G02B23/2476 A61B1/0052 A61B1/00039 G02B23/2453 A61B1/0016

代理人(译) 陈坚

优先权 2005184967 2005-06-24 JP

其他公开文献 CN100531666C

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明的最主要的特征是提供这样一种内窥镜：该内窥镜能够使插入部
的基端部侧部分与装卸于其上的部分的装卸部实现小型化，而且能够容
易地进行插入部的基端部侧部分与装卸于其上的部分之间的装卸。弯曲
部(10)配置在插入部(7)的末端部侧，末端部与弯曲部(10)连接的弯曲操作
用缆线(14)的基端部侧以卷绕的状态固定在旋转体(35、36)上，旋转体
(35、36)可转动地轴支承在插入部(7)的基端侧的粗径部(15)上，并且，
在粗径部(15)中设置有动力传递单元(34)，该动力传递单元(34)将可在直
进方向上动作的工作轴体(37～40)的直进运动转换成旋转体(35、36)的旋
转运动，另外，将驱动源单元(8B)可装卸地连接在插入部(7)的基端侧的
粗径部(15)上，在该驱动源单元(8B)中设有动作单元，在驱动源单元(8B)
与插入部(7)的基端侧的粗径部(15)连接时，该动作单元根据通过驱动力
产生单元(19)的驱动力而沿直进方向动作的驱动轴体(60)、(61)的动作，
使工作轴体(37～40)进行直进运动。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/57efc06e-7471-42da-9b4b-a32cb228dd98
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/037570288/publication/CN1883368A?q=CN1883368A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN1883368

