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(57)摘要

本实用新型公开了一种内窥镜摄像脚踏控

制装置，包括内窥镜主机、内窥镜摄像机和摄像

机控制踏板，所述内窥镜摄像机设置有摄像机数

据线、摄像机供电线和摄像机控制线；所述摄像

机控制踏板包括踏板安装底板和翻转控制踏板，

所述踏板安装底板的一端设置有踏板安装转轴，

所述踏板安装底板的另一端设置有踏板控制侧

壁，所述翻转控制踏板的一端通过所述踏板安装

转轴与所述踏板安装底板形成铰链结构，所述翻

转控制踏板的另一端朝向所述踏板控制侧壁；所

述踏板安装底板和所述翻转控制踏板之间设置

有踏板复位弹簧，所述踏板控制侧壁朝向所述翻

转控制踏板的一侧面上自上而下设置有若干个

控制按钮。本实用新型可以避免检查人员在脚踏

控制时踩错踏板。
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1.一种内窥镜摄像脚踏控制装置，其特征在于：包括内窥镜主机、内窥镜摄像机和摄像

机控制踏板，所述内窥镜摄像机设置有摄像机数据线、摄像机供电线和摄像机控制线，所述

摄像机数据线和所述摄像机供电线均连接所述内窥镜主机，所述摄像机控制线连接所述摄

像机控制踏板；所述摄像机控制踏板包括踏板安装底板和翻转控制踏板，所述踏板安装底

板的一端设置有踏板安装转轴，所述踏板安装底板的另一端设置有踏板控制侧壁，所述翻

转控制踏板的一端通过所述踏板安装转轴与所述踏板安装底板形成铰链结构，所述翻转控

制踏板的另一端朝向所述踏板控制侧壁；所述踏板安装底板和所述翻转控制踏板之间设置

有踏板复位弹簧，所述踏板控制侧壁朝向所述翻转控制踏板的一侧面上自上而下设置有若

干个控制按钮。

2.根据权利要求1所述的一种内窥镜摄像脚踏控制装置，其特征在于：所述控制按钮为

两个且分别为启动控制按钮和暂停控制按钮，所述启动控制按钮设置于所述暂停控制按钮

的上方。

3.根据权利要求1所述的一种内窥镜摄像脚踏控制装置，其特征在于：所述踏板控制侧

壁朝向所述翻转控制踏板的一侧面为圆弧控制面，所述圆弧控制面的轴线与所述踏板安装

转轴的轴线共线；所述翻转控制踏板朝向所述踏板控制侧壁的一端设置有弧形控制压板，

所述弧形控制压板的轴线也与所述踏板安装转轴的轴线共线。

4.根据权利要求1所述的一种内窥镜摄像脚踏控制装置，其特征在于：还包括内窥镜光

学适配器、内窥镜镜杆和光纤输送线，所述内窥镜主机设置有主机显示器；所述内窥镜镜杆

连接所述内窥镜光学适配器，所述内窥镜光学适配器连接所述内窥镜摄像机，所述光纤输

送线连接所述内窥镜镜杆和所述主机显示器。
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一种内窥镜摄像脚踏控制装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种内窥镜摄像控制装置技术领域，特别是一种内窥镜摄像脚踏

控制装置。

背景技术

[0002] 内窥镜是一种经口腔进入胃内或经其他天然孔道进入体内，直接观察体内脏器状

况的检查设备，能够很好地弥补X射线、核磁共振成像等外部透视检查技术的不足；内窥镜

集中了传统光学、人体工程学、精密机械、现代电子、数学、软件等技术于一体；内窥镜主要

由图像传感器、光学镜头、光源照明、机械装置等器件构成。现有的医用内窥镜摄像系统为

分体式的组合系统，其分别由四个独立的主机构成，分别为摄像机、显示器、光源机、影像录

放机构成，内窥镜通过光学适配器与摄像机的摄像头连接，同时通过光纤传输线与光源机

连接从而实现内窥镜照明。

[0003] 检查作业人员在使用内窥镜时，通常需要两个人合作以便于操作内窥镜，一人主

要用于操作镜头的位置和角度，另一人用于辅助进行内窥镜的摄像控制工作；两人配合使

用内窥镜时一方面沟通时容易发生偏差，另一方面对于检查作业的效率具有不利的影响；

为此现有技术中也提供了一些通过脚踏控制内窥镜摄像的技术方案，以便于检查人员单独

完成内窥镜的检查作业，从而提高检查作业的准确性和效率；但是现有技术中的常规内窥

镜摄像脚踏控制装置通常由多个脚踏板构成，检查人员容易在脚踏时踩错踏板。此外，现有

的内窥镜脚踏控制装置还存在灵敏性不足，长期使用后容易失灵且失灵后不易更换的不

足。

发明内容

[0004] 为了克服现有技术的不足，本实用新型提供了一种内窥镜摄像脚踏控制装置，能

够便于检查人员单独完成内窥镜的检查作业，且可以避免检查人员在脚踏控制时踩错踏

板。

[0005] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：

[0006] 一种内窥镜摄像脚踏控制装置，包括内窥镜主机、内窥镜摄像机和摄像机控制踏

板，所述内窥镜摄像机设置有摄像机数据线、摄像机供电线和摄像机控制线，所述摄像机数

据线和所述摄像机供电线均连接所述内窥镜主机，所述摄像机控制线连接所述摄像机控制

踏板；所述摄像机控制踏板包括踏板安装底板和翻转控制踏板，所述踏板安装底板的一端

设置有踏板安装转轴，所述踏板安装底板的另一端设置有踏板控制侧壁，所述翻转控制踏

板的一端通过所述踏板安装转轴与所述踏板安装底板形成铰链结构，所述翻转控制踏板的

另一端朝向所述踏板控制侧壁；所述踏板安装底板和所述翻转控制踏板之间设置有踏板复

位弹簧，所述踏板控制侧壁朝向所述翻转控制踏板的一侧面上自上而下设置有若干个控制

按钮。

[0007] 作为上述技术方案的进一步改进，所述控制按钮为两个且分别为启动控制按钮和
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暂停控制按钮，所述启动控制按钮设置于所述暂停控制按钮的上方。

[0008] 作为上述技术方案的进一步改进，所述踏板控制侧壁朝向所述翻转控制踏板的一

侧面为圆弧控制面，所述圆弧控制面的轴线与所述踏板安装转轴的轴线共线；所述翻转控

制踏板朝向所述踏板控制侧壁的一端设置有弧形控制压板，所述弧形控制压板的轴线也与

所述踏板安装转轴的轴线共线。

[0009] 作为上述技术方案的进一步改进，还包括内窥镜光学适配器、内窥镜镜杆和光纤

输送线，所述内窥镜主机设置有主机显示器；所述内窥镜镜杆连接所述内窥镜光学适配器，

所述内窥镜光学适配器连接所述内窥镜摄像机，所述光纤输送线连接所述内窥镜镜杆和所

述主机显示器。

[0010] 与现有技术相比较，本实用新型的有益效果是：

[0011] 本实用新型所提供的一种内窥镜摄像脚踏控制装置，能够便于检查人员单独完成

内窥镜的检查作业，从而提高检查作业的准确性和效率，且可以避免检查人员在脚踏控制

时踩错踏板；并通过摄像机控制线使摄像机控制踏板直接连接内窥镜摄像机而不通过内窥

镜主机，可以提高内窥镜脚踏控制装置的灵敏性，由于涉及电子器件数量大大降低，从而提

高了相关系统的可靠性，长期使用也不易失灵，且失灵后内窥镜脚踏控制装置易于更换。

附图说明

[0012] 下面结合附图和实施例对本实用新型进一步说明。

[0013] 图1是本实用新型所述的一种内窥镜摄像脚踏控制装置的结构示意图；

[0014] 图2是本实用新型所述的摄像机控制踏板的剖面结构示意图。

具体实施方式

[0015] 参照图1至图2，图1至图2是本实用新型一个具体实施例的结构示意图。

[0016] 如图1至图2所示，一种内窥镜摄像脚踏控制装置，包括内窥镜主机1、内窥镜摄像

机2和摄像机控制踏板3，所述内窥镜摄像机2设置有摄像机数据线、摄像机供电线和摄像机

控制线，所述摄像机数据线和所述摄像机供电线均连接所述内窥镜主机1，所述摄像机控制

线连接所述摄像机控制踏板3；还包括内窥镜光学适配器4、内窥镜镜杆5和光纤输送线6，所

述内窥镜主机1设置有主机显示器11；所述内窥镜镜杆5连接所述内窥镜光学适配器4，所述

内窥镜光学适配器4连接所述内窥镜摄像机2，所述光纤输送线6连接所述内窥镜镜杆5和所

述主机显示器11。所述摄像机控制踏板3包括踏板安装底板31和翻转控制踏板32，所述踏板

安装底板31的一端设置有踏板安装转轴33，所述踏板安装底板31的另一端设置有踏板控制

侧壁34，所述翻转控制踏板32的一端通过所述踏板安装转轴33与所述踏板安装底板31形成

铰链结构，所述翻转控制踏板32的另一端朝向所述踏板控制侧壁34；所述踏板安装底板31

和所述翻转控制踏板32之间设置有踏板复位弹簧35，所述踏板控制侧壁34朝向所述翻转控

制踏板32的一侧面上自上而下设置有若干个控制按钮。所述踏板控制侧壁34朝向所述翻转

控制踏板32的一侧面为圆弧控制面38，所述圆弧控制面38的轴线与所述踏板安装转轴33的

轴线共线；所述翻转控制踏板32朝向所述踏板控制侧壁34的一端设置有弧形控制压板39，

所述弧形控制压板39的轴线也与所述踏板安装转轴33的轴线共线。

[0017] 具体地，所述控制按钮为两个且分别为启动控制按钮36和暂停控制按钮37，所述
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启动控制按钮36设置于所述暂停控制按钮37的上方。工作时，当检查作业人员踏下所述翻

转控制踏板32的第一行程，即按压所述启动控制按钮36后，所述内窥镜摄像机2开始摄像作

业；当检查作业人员踏下所述翻转控制踏板32的第二行程，即按压所述暂停控制按钮37后，

所述内窥镜摄像机2暂停摄像作业；当检查作业人员返回所述翻转控制踏板32的第一行程，

即松开所述暂停控制按钮37后，所述内窥镜摄像机2继续摄像作业；当检查作业人员完全松

开所述翻转控制踏板32，即松开所述启动控制按钮36后，所述内窥镜摄像机2结束摄像作

业。上述方式能够提高检查作业的准确性和效率，且可以避免检查作业人员在脚踏控制时

踩错踏板。

[0018] 以上对本实用新型的较佳实施进行了具体说明，当然，本实用新型还可以采用与

上述实施方式不同的形式，熟悉本领域的技术人员在不违背本实用新型精神的前提下所作

的等同的变换或相应的改动，都应该属于本实用新型的保护范围内。
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图1

图2
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摘要(译)

本实用新型公开了一种内窥镜摄像脚踏控制装置，包括内窥镜主机、内
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转控制踏板的另一端朝向所述踏板控制侧壁；所述踏板安装底板和所述
翻转控制踏板之间设置有踏板复位弹簧，所述踏板控制侧壁朝向所述翻
转控制踏板的一侧面上自上而下设置有若干个控制按钮。本实用新型可
以避免检查人员在脚踏控制时踩错踏板。
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