
































































专利名称(译) 用于微创外科手术的外科手术器械和/或内窥镜的保持和定位装置以及外科手术机器人系统
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摘要(译)

本发明介绍了一种用于微创外科手术的、特别是用在外科手术机器人系
统中的外科手术器械和/或内窥镜的保持和定位装置，其包括第一转动轴
线(3)，保持元件(4)围绕第一转动轴线能够转动地布置，其中，第一转动
轴线(3)与至少一个外科手术器械(9；17a；17b)和/或内窥镜(9；17a；
17b)的纵轴线(11)在枢转点(13)上始终以如下方式相交：在保持元件(4)上
装设有推移驱动装置(5)，推移驱动装置将器械驱动单元(15)绕枢转点(13)
能够转动地布置，以及伸缩装置(8)设置在器械驱动单元(15)上，由伸缩
装置使外科手术器械(9；17a；17b)和/或内窥镜(9；17a；17b)沿其纵轴
线(11)借助引导装置(10、10s)能够以如下方式平移运动到身体中：外科
手术器械(9；17a；17b)和/或内窥镜(9；17a；17b)的纵轴线(11)能够相
对于伸缩装置(8)可变调整。
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