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摘要(译)

提供一种用在结构腔内对虚拟内窥镜观察点导航的方法。该方法包括步
骤(a)确定该虚拟内窥镜的一初始观察点，该初始观察点具有第一中心点
和第一方向；(b)确定从该初始观察点至该腔的最长径线，该最长径线具
有第一最长径线方向(步骤204)；(c)确定该初始观察点的第一方向同第一
最长径线方向之间的第二方向(步骤210)；(d)将该观察点转至第二方向
(步骤212)并在该初始观察点的第一方向上将初始观察点移动第一预定距
离(步骤214)；(e)计算该观察点的第二中心点(步骤216)；(f)将该观察点
移至第二中心点(步骤218)；和重复步骤(b)至(f)直到该观察点达到意想目
标。
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