
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 201810393264.6

(22)申请日 2018.04.27

(71)申请人 四川力智久创知识产权运营有限公

司

地址 610000 四川省成都市武侯区长华路

19号3栋1单元11楼1113号

(72)发明人 舒春柳　洪艳　

(74)专利代理机构 四川力久律师事务所 51221

代理人 冯精恒

(51)Int.Cl.

A61B 17/02(2006.01)

A61B 90/00(2016.01)

 

(54)发明名称

用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置

(57)摘要

本发明涉及医疗器械领域，特别涉及用于免

气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，包括与腔镜戳

孔配合的杆状主体，所述杆状主体呈空心筒状，

所述杆状主体内设置有腔壁支撑机构和拉杆组

件，所述拉杆组件沿杆状主体轴向方向移动，控

制所述腔壁支撑机构移入和/或移出所述杆状主

体，当所述腔壁支撑机构位于杆状主体外时，所

述腔壁支撑机构与腹腔壁贴合，使得腔壁支撑机

构随杆状主体一起进入腹腔中再移出杆状主体

对腹腔壁进行支撑，腔壁支撑装置与腹腔镜共用

同一腔镜戳孔，使不需要增加腔镜戳孔的数量，

减少了手术风险，单独设置的腔壁支撑机构与腹

腔壁形成稳定的贴合，可长时间的维持手术空间

的稳定，保证手术过程的顺利进行。
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1.用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，其特征在于，包括与腔镜戳孔配合的杆状

主体（1），所述杆状主体（1）呈空心筒状，所述杆状主体（1）内设置有腔壁支撑机构（2）和拉

杆组件，所述拉杆组件沿杆状主体（1）轴向方向移动，控制所述腔壁支撑机构（2）移入和/或

移出所述杆状主体（1），当所述腔壁支撑机构（2）位于杆状主体（1）外时，所述腔壁支撑机构

（2）与腹腔壁贴合。

2.如权利要求1所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述腔壁支撑机构（2）包括至少两

个限位板（21），所述拉杆组件分别与每一个限位板（21）转动连接，控制相对两个限位板

（21）相互张开和/或收拢。

3.如权利要求2所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述限位板（21）边缘可拆卸的设置

有防护条（22），所述防护条（22）由硅胶材料制得。

4.如权利要求3所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述拉杆组件包括控制板（3）、导向

拉杆（4）和限位拉杆（5），所述控制板（3）滑动设置在杆状主体（1）内，所述导向拉杆（4）一端

与控制板（3）连接，另一端与限位板（21）一端转动连接，所述限位拉杆（5）一端与限位板

（21）中部转动连接，另一端与杆状主体（1）内壁转动连接。

5.如权利要求4所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述限位拉杆（5）由弹性材料制得。

6.如权利要求5所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述控制板（3）上设置有控制手柄

（32），所述杆状主体（1）上设置有贯穿所述杆状主体（1）的滑槽（11），所述控制手柄（32）滑

动设置在所述滑槽（11）内，所述控制手柄（32）上设置有用于将控制板（3）限制在杆状主体

（1）上的控制按钮（6）。

7.如权利要求6所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述控制板（3）上设置有通孔（31），

所述通孔（31）与腹腔镜适配。

8.如权利要求7所述的腔壁支撑装置，其特征在于：还包括用于支撑所述杆状主体（1）

的支撑架（8），所述支撑架（8）一端与手术床可拆卸的连接，所述支撑架（8）上设置有至少一

个用于夹持所述杆状主体（1）的夹持机构（9）。

9.如权利要求8所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述杆状主体（1）上滑动设置有至

少一个与所述支撑架（8）可拆卸连接的滑块组件（7），所述滑块组件（7）与所述夹持机构（9）

相配合，所述滑块组件（7）由相互扣合的两个滑动件（71）组成。

10.如权利要求9所述的腔壁支撑装置，其特征在于：所述支撑架（8）包括若干首尾转动

连接的连杆（81），所述夹持机构（9）可拆卸的设置在连杆（81）一端。
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用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置

技术领域

[0001]

本发明涉及医疗器械领域，特别涉及用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置。

背景技术

[0002] 传统的腹腔镜手术通常需要在腹腔中导入二氧化碳，分离腹腔壁和腔内器官，形

成方便人工操作的二氧化碳气腹空间，在气腹状态下施行手术，但是，由于二氧化碳可通过

腹膜吸收，过多的二氧化碳容易引起高碳酸血症和酸中毒，特别对于老年患者，建立人工二

氧化碳气腹进行腔镜手术后，容易出现心率、呼吸异常变化，且由于气腹过程中，患者下肢

静脉回流明显减少，中心静脉压升高，远端静脉扩张，对于老年患者，受二氧化碳影响，体温

下降，血流减慢，较容易在手术过程中诱发血栓，引起一系列的并发症，增加了手术的风险，

给患者造成身体痛苦和生命危险，所以，对于一些患者，只能进行免气腹腹腔镜手术。

[0003] 免气腹腹腔镜手术中，需要配备专用的腹腔壁悬吊装置，分离腹腔壁和内脏器官，

中国实用新型专利CN201026203，公开了无气腹腹腔镜手术悬吊器，包括由竖架和横梁构成

的悬吊架，横梁上装悬吊勾，悬吊勾连悬吊链，悬吊链松紧调节装置连悬吊抓手，穿入腹壁

的长针的两端固定在悬吊抓手的下部，通过整体提升长针实现对腹腔壁的支撑，形成手术

空间。但是，悬吊装置的使用需要单独设置用于穿过长针的穿刺孔，增加了腹腔壁的损伤，

且长针穿刺长度较长，较容易在穿刺过程中损伤腹腔内器官，造成内出血，增加手术风险，

且悬吊过程中，长针与腹腔壁之间接触面积较小，不利于长时间的拉动腹腔壁形成手术空

间，影响腹腔镜手术的顺利进行。

[0004] 综上所述，目前亟需要一种技术方案，解决现有无气腹腹腔镜手术腔壁支撑装置

容易增加对腹腔壁的损伤，增加手术风险，且不利于长时间的维持手术空间，影响腹腔镜手

术的顺利进行的技术问题。

发明内容

[0005] 本发明的目的在于：针对现有无气腹腹腔镜手术腔壁支撑装置容易增加对腹腔壁

的损伤，增加手术风险，且不利于长时间的维持手术空间，影响腹腔镜手术的顺利进行的技

术问题，提供了一种用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置。

[0006] 为了实现上述目的，本发明采用的技术方案为：

用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，包括与腔镜戳孔配合的杆状主体，所述杆状

主体呈空心筒状，所述杆状主体内设置有腔壁支撑机构和拉杆组件，所述拉杆组件沿杆状

主体轴向方向移动，控制所述腔壁支撑机构移入和/或移出所述杆状主体，当所述腔壁支撑

机构位于杆状主体外时，所述腔壁支撑机构与腹腔壁贴合。

[0007] 本发明的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，通过设置与腔镜戳孔适配的杆

状主体贯穿腔镜戳孔，利用设置在杆状主体内的拉杆组件控制腔壁支撑机构移入和/或移

出杆状主体，实现腔壁支撑机构与腹腔壁的贴合，方便对腹腔壁进行提升操作，由于腔壁支
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撑机构可移入杆状主体内，使得腔壁支撑机构随杆状主体一起进入腹腔中再移出杆状主体

对腹腔壁进行支撑，有效避免了腔壁支撑机构对腔镜戳孔的损伤，减少了手术风险，同时，

由于腔壁支撑机构从腔镜戳孔中置入，而杆状主体为空心筒状，使得腹腔镜可从杆状主体

中心穿过后进入腹腔，使腔壁支撑装置与腹腔镜共用同一腔镜戳孔，不需要增加腔镜戳孔

的数量，减少对患者造成的伤害，另外，由于该结构的腔镜支撑装置结构简单，操作较方便，

单独设置的腔壁支撑机构与腹腔壁形成稳定的贴合，使得该结构的腔壁支撑装置可长时间

的维持手术空间的稳定，保证手术过程的顺利进行。

[0008] 作为优选，所述腔壁支撑机构包括至少两个限位板，所述拉杆组件分别与每一个

限位板转动连接，控制相对两个限位板相互张开和/或收拢。采用板状结构的限位板组成腔

壁支撑机构，限位板与腹腔壁之间的贴合面积较宽，避免限位板在提升腹腔壁时对腹腔内

壁造成损伤，避免给患者增加痛苦，同时，采用相互可张开和/或收拢的限位板组成腔壁支

撑机构，可较容易的实现限位板与拉杆组件之间的转动连接，方便通过拉杆组件控制限位

板移入和/移出杆状主体，实现相对两个限位板的相互张开和/或收拢。

[0009] 作为优选，所述限位板边缘可拆卸的设置有防护条，所述防护条由硅胶材料制得。

由于限位板在转动过程中与腹腔内器官会有接触，通过在限位板边缘设置由硅胶材料制得

的防护条，其材质较软，可有效避免限位板对腹腔内其他器官造成损伤，减少术中给患者造

成的手术风险，保证手术的顺利进行。

[0010] 作为优选，所述拉杆组件包括控制板、导向拉杆和限位拉杆，所述控制板滑动设置

在杆状主体内，所述导向拉杆一端与控制板连接，另一端与限位板一端转动连接，所述限位

拉杆一端与限位板中部转动连接，另一端与杆状主体内壁转动连接。通过设置由控制板、导

向拉杆和限位拉杆组成的拉杆组件控制限位板的转动，结构较简单，使该结构的腔壁支撑

装置不仅支撑效果较好，且造价较低，原理较简单，常规医务人员可较容易的进行操作，也

相应的减少了医疗成本，减少患者进行手术的医疗负担。

[0011] 作为优选，所述限位拉杆由弹性材料制得。由于限位拉杆由弹性材料制得，使得限

位拉杆对限位板中部施加朝向杆状主体内的拉力，一方面有利于限位板回收到杆状主体

内，更重要的另一方面是，由于限位拉杆的拉力作用，使得导向拉杆推动限位板朝向杆状主

体外移动时，限位板始终贴合在杆状主体侧壁上绕与杆状主体的接触位置转动，避免限位

板伸入腹腔过深，进一步的避免腔壁支撑装置的置入对腹腔中其他器官的损伤。

[0012] 作为优选，所述控制板上设置有控制手柄，所述杆状主体上设置有贯穿所述杆状

主体的滑槽，所述控制手柄滑动设置在所述滑槽内，所述控制手柄上设置有用于将控制板

限制在杆状主体上的控制按钮。通过设置控制手柄以及控制按钮，控制控制板在杆状主体

内的位置，方便通过调制控制手柄和控制按钮调整控制板的位置，进而带动与控制板连接

的导向拉杆推动或拉动限位板转动，方便腔壁支撑装置的使用。

[0013] 作为优选，所述控制板上设置有通孔，所述通孔与腹腔镜适配。在控制板上设置通

孔，方便腹腔镜从通孔内伸入腹腔中，一方面有利于腔镜手术的进行，另一方面，由于腹腔

镜沿杆状主体进入腹腔中，位置较稳定，在腹腔镜移动过程中定向较方便，进一步方便腔镜

手术的进行，同时，可根据实际情况，将腹腔镜穿入杆状主体后与杆状主体一同置入腹腔

中，方便在置入杆状主体的同时观察腹腔内情况，方便根据实际情况调整限位板进入腹腔

中，进一步保证腔镜手术过程的可视化，减少手术风险。
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[0014] 作为优选，还包括用于支撑所述杆状主体的支撑架，所述支撑架一端与手术床可

拆卸的连接，所述支撑架上设置有至少一个用于夹持所述杆状主体的夹持机构。设置支撑

架支撑杆状主体，方便通过支撑架上的夹持机构夹持杆状主体，维持腔壁支撑装置对腹腔

壁的提升状态，可根据实际情况，将杆状主体置入腹腔之后，调整到位后再与夹持机构连

接，方便维持较好视野的手术空间，保证手术过程的顺利进行。

[0015] 作为优选，所述杆状主体上滑动设置有至少一个与所述支撑架可拆卸连接的滑块

组件，所述滑块组件与所述夹持机构相配合，所述滑块组件由相互扣合的两个滑动件组成。

采用两个相互扣合的滑动件组成滑块组件与夹持机构连接，方便根据实际情况，将滑块组

件设置在杆状主体上的不同位置，方便医务人员根据患者手术的实际情况调整手术空间的

位置，进而方便手术的顺利进行。

[0016] 作为优选，所述支撑架包括若干首尾转动连接的连杆，所述夹持机构可拆卸的设

置在连杆一端。采用多连杆组成的支撑架，结构较简单，可根据实际情况，调整支撑架的整

体结构，使支撑架适应于手术过程中其他设备的同时使用而不会造成干扰。

[0017] 综上所述，由于采用了上述技术方案，本发明的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支

撑装置的有益效果是：

1、由于腔壁支撑机构可移入杆状主体内，使得腔壁支撑机构随杆状主体一起进入腹腔

中再移出杆状主体对腹腔壁进行支撑，有效避免了腔壁支撑机构对腔镜戳孔的损伤，减少

了手术风险；

2、由于腔壁支撑机构从腔镜戳孔中置入，而杆状主体为空心筒状，使得腹腔镜可从杆

状主体中心穿过后进入腹腔，使腔壁支撑装置与腹腔镜共用同一腔镜戳孔，不需要增加腔

镜戳孔的数量，减少对患者造成的伤害；

3、由于该结构的腔镜支撑装置结构简单，操作较方便，单独设置的腔壁支撑机构与腹

腔壁形成稳定的贴合，使得该结构的腔壁支撑装置可长时间的维持手术空间的稳定，保证

手术过程的顺利进行。

附图说明

[0018] 图1是本发明的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置的结构示意图；

图2是图1的剖面结构示意图；

图3是使用状态的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置的结构示意图。

[0019] 附图标记

1-杆状主体，11-滑槽，2-腔壁支撑机构，21-限位板，22-防护条，3-控制板，31-通孔，

32-控制手柄，  4-导向拉杆，5-限位拉杆，6-控制按钮，7-滑块组件，71-滑动件，8-支撑架，

81-连杆，9-夹持机构。

具体实施方式

[0020] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图及具体实施

例，对本发明进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅用以解释本发

明，并不用于限定本发明。

[0021] 实施例1

说　明　书 3/5 页

5

CN 108938016 A

5



如图1-2所示，用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，包括与腔镜戳孔配合的杆状主

体1，所述杆状主体1呈空心筒状，所述杆状主体1内设置有腔壁支撑机构2和拉杆组件，所述

拉杆组件沿杆状主体1轴向方向移动，控制所述腔壁支撑机构2移入和/或移出所述杆状主

体1，当所述腔壁支撑机构2位于杆状主体1外时，所述腔壁支撑机构2与腹腔壁贴合。

[0022] 本实施例的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，通过设置与腔镜戳孔适配的

杆状主体1贯穿腔镜戳孔，利用设置在杆状主体1内的拉杆组件控制腔壁支撑机构2移入和/

或移出杆状主体1，实现腔壁支撑机构2与腹腔壁的贴合，方便对腹腔壁进行提升操作，由于

腔壁支撑机构2可移入杆状主体1内，使得腔壁支撑机构2随杆状主体1一起进入腹腔中再移

出杆状主体1对腹腔壁进行支撑，有效避免了腔壁支撑机构2对腔镜戳孔的损伤，减少了手

术风险，同时，由于腔壁支撑机构2从腔镜戳孔中置入，而杆状主体1为空心筒状，使得腹腔

镜可从杆状主体1中心穿过后进入腹腔，使腔壁支撑装置与腹腔镜共用同一腔镜戳孔，不需

要增加腔镜戳孔的数量，减少对患者造成的伤害，另外，由于该结构的腔镜支撑装置结构简

单，操作较方便，单独设置的腔壁支撑机构2与腹腔壁形成稳定的贴合，使得该结构的腔壁

支撑装置可长时间的维持手术空间的稳定，保证手术过程的顺利进行。

[0023] 优选的，所述腔壁支撑机构2包括至少两个限位板21，所述拉杆组件分别与每一个

限位板21转动连接，控制相对两个限位板21相互张开和/或收拢。采用板状结构的限位板21

组成腔壁支撑机构2，限位板21与腹腔壁之间的贴合面积较宽，避免限位板21在提升腹腔壁

时对腹腔内壁造成损伤，避免给患者增加痛苦，同时，采用相互可张开和/或收拢的限位板

21组成腔壁支撑机构2，可较容易的实现限位板21与拉杆组件之间的转动连接，方便通过拉

杆组件控制限位板21移入和/移出杆状主体1，实现相对两个限位板21的相互张开和/或收

拢，本实施例优选采用两个限位板21，每一个限位板21分别与拉杆组件转动连接，使得拉杆

组件分别控制两个限位板21的转动，进而方便限位板21的转动适应于腹腔内部环境，避免

对腹腔内器官造成压迫或损伤。

[0024] 优选的，所述限位板21边缘可拆卸的设置有防护条22，所述防护条22由硅胶材料

制得。由于限位板21在转动过程中与腹腔内器官会有接触，通过在限位板21边缘设置由硅

胶材料制得的防护条22，其材质较软，可有效避免限位板21对腹腔内其他器官造成损伤，减

少术中给患者造成的手术风险，保证手术的顺利进行。

[0025] 优选的，所述拉杆组件包括控制板3、导向拉杆4和限位拉杆5，所述控制板3滑动设

置在杆状主体1内，所述导向拉杆4一端与控制板3连接，另一端与限位板21一端转动连接，

所述限位拉杆5一端与限位板21中部转动连接，另一端与杆状主体1内壁转动连接，所述限

位拉杆5由弹性材料制得。通过设置由控制板3、导向拉杆4和限位拉杆5组成的拉杆组件控

制限位板21的转动，结构较简单，使该结构的腔壁支撑装置不仅支撑效果较好，且造价较

低，原理较简单，常规医务人员可较容易的进行操作，也相应的减少了医疗成本，减少患者

进行手术的医疗负担，同时，由于限位拉杆5由弹性材料制得，使得限位拉杆5对限位板21中

部施加朝向杆状主体1内的拉力，一方面有利于限位板21回收到杆状主体1内，更重要的另

一方面是，由于限位拉杆5的拉力作用，使得导向拉杆4推动限位板21朝向杆状主体1外移动

时，限位板21始终贴合在杆状主体1侧壁上绕与杆状主体1的接触位置转动，避免限位板21

伸入腹腔过深，进一步的避免腔壁支撑装置的置入对腹腔中其他器官的损伤。

[0026] 优选的，所述控制板3上设置有控制手柄32，所述杆状主体1上设置有贯穿所述杆
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状主体1的滑槽11，所述控制手柄32滑动设置在所述滑槽11内，所述控制手柄32上设置有用

于将控制板3限制在杆状主体1上的控制按钮6。通过设置控制手柄32以及控制按钮6，控制

控制板3在杆状主体1内的位置，方便通过调制控制手柄32和控制按钮6调整控制板3的位

置，进而带动与控制板3连接的导向拉杆4推动或拉动限位板21转动，方便腔壁支撑装置的

使用。

[0027] 优选的，所述控制板3上设置有通孔31，所述通孔31与腹腔镜适配。在控制板上设

置通孔31，方便腹腔镜从通孔31内伸入腹腔中，一方面有利于腔镜手术的进行，另一方面，

由于腹腔镜沿杆状主体1进入腹腔中，位置较稳定，在腹腔镜移动过程中定向较方便，进一

步方便腔镜手术的进行，同时，可根据实际情况，将腹腔镜穿入杆状主体1后与杆状主体1一

同置入腹腔中，方便在置入杆状主体1的同时观察腹腔内情况，方便根据实际情况调整限位

板21进入腹腔中，进一步保证腔镜手术过程的可视化，减少手术风险。

[0028] 实施例2

如图1-3所示，本实施的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，结构与实施例1相同，

区别在于：还包括用于支撑所述杆状主体1的支撑架8，所述支撑架8一端与手术床可拆卸的

连接，所述支撑架8上设置有至少一个用于夹持所述杆状主体1的夹持机构9。

[0029] 本实施例的用于免气腹腹腔镜手术的腔壁支撑装置，设置支撑架8支撑杆状主体

1，方便通过支撑架8上的夹持机构9夹持杆状主体1，维持腔壁支撑装置对腹腔壁的提升状

态，可根据实际情况，将杆状主体1置入腹腔之后，调整到位后再与夹持机构9连接，方便维

持较好视野的手术空间，保证手术过程的顺利进行，本实施例优选采用设置有夹持间隙的

夹持机构9夹持杆状主体1，所述夹持机构9上还设置有可调整夹持间隙宽度的调节件，所述

调节件将杆状主体1限制在夹持间隙内。

[0030] 优选的，所述杆状主体1上滑动设置有至少一个与所述支撑架8可拆卸连接的滑块

组件7，所述滑块组件7与所述夹持机构9相配合，所述滑块组件7由相互扣合的两个滑动件

71组成。采用两个相互扣合的滑动件71组成滑块组件7与夹持机构9连接，方便根据实际情

况，将滑块组件7设置在杆状主体1上的不同位置，方便医务人员根据患者手术的实际情况

调整手术空间的位置，进而方便手术的顺利进行。

[0031] 优选的，所述支撑架8包括若干首尾转动连接的连杆81，所述夹持机构9可拆卸的

设置在连杆81一端。采用多连杆81组成的支撑架8，结构较简单，可根据实际情况，调整支撑

架8的整体结构，使支撑架8适应于手术过程中其他设备的同时使用而不会造成干扰。

[0032] 以上实施例仅用以说明本发明而并非限制本发明所描述的技术方案，尽管本说明

书参照上述的实施例对本发明已进行了详细的说明，但本发明不局限于上述具体实施方

式，因此任何对本发明进行修改或等同替换，而一切不脱离发明的精神和范围的技术方案

及其改进，其均应涵盖在本发明的权利要求范围中。
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