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摘要(译)

本发明公开了一种腹腔镜手术器械把手的改进结构，要解决的技术问题
是利用杠杆省力的原理和手拇指与食指用力对合时的手感更接近自然状
态，降低手部疲劳度，缩短手术时间。本发明包括器械把手，所述器械
把手由固定在把手座上的固定把手和铰接在把手座上的活动把手组成，
所述固定把手的下端与活动把手之间设有滑杆，滑杆的前端与固定把手
铰接，在活动把手上设有贯通活动把手前端面与后端面的滑槽，滑杆的
后端从活动把手的前端面伸入，经滑槽由活动把手的后端面伸出，所述
滑杆的后端设有手指套环。与现有技术相比，在固定把手的下端铰接一
根沿活动把手方向延伸的滑杆，滑杆的后端从活动把手的前端伸入经滑
槽后由活动把手的后端伸出。
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