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(57)摘要

一种腹腔镜提皮钳，主要解决现有技术中的

提皮钳会对皮肤造成额外损伤的问题。其包括第

一本体和第二本体，所述第一本体包括第一握

臂，第一握臂上端设有第一握把，下端设有第一

抓手；所述第二本体包括第二握臂，第二握臂上

端设有第二握把，下端设有第二抓手，所述第一

握臂与第二握臂中部铰接，所述第一抓手和第二

抓手为圆柱形，所述第一握把与第一抓手垂直布

置，第二握把与第二抓手垂直布置。其优点为：成

本低廉、使用方便、可减少对患者产生除手术外

不必要的伤害。
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1.一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：包括第一本体和第二本体，所述第一本体包括第一

握臂（1），第一握臂（1）上端设有第一握把（2），下端设有第一抓手（3）；所述第二本体包括第

二握臂（4），第二握臂（4）上端设有第二握把（5），下端设有第二抓手（6），所述第一握臂（1）

与第二握臂（4）中部铰接，所述第一抓手（3）和第二抓手（6）为圆柱形，所述第一握把（2）与

第一抓手（3）垂直布置，第二握把（5）与第二抓手（6）垂直布置。

2.根据权利要求1所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述第一握臂（1）与第二握

臂（4）下部设有一个120°的转角。

3.根据权利要求2所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述第一握臂（1）与第二握

臂（4）下部长8cm，所述转角设置在其下端部往上3cm处。

4.根据权利要求1所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述第一握臂（1）与第二握

臂（4）上部设有用于限制腹腔镜提皮钳开合的限位装置（7）。

5.根据权利要求4所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述限位装置（7）包括与第

二握臂（4）铰接的限位卡条（71），限位卡条（71）设置在第二握臂（4）侧面，限位卡条（71）上

滑移连接有用于限制第一握臂（1）移动的调节块（72），所述调节块（72）上端铰接有用于限

制调节块（72）移动的限位卡板（73）。

6.根据权利要求1所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述第一抓手（3）与第二抓

手（6）上套接有硅胶管（61）。

7.根据权利要求6所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述第一抓手（3）与第二抓

手（6）表面上设有密集分布的防滑齿。

8.根据权利要求7所述的一种腹腔镜提皮钳，其特征在于：所述防滑齿横截面为三角

形，并沿着第一抓手（3）和第二抓手（6）轴向方向延伸。
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一种腹腔镜提皮钳

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种医疗器械，具体涉及一种腹腔镜提皮钳。

背景技术

[0002] 现有技术中进行腹腔镜手术时往往使用两把布巾钳将第一穿刺孔两侧的皮肤提

起后再进行穿刺，这种方法极大的避免了对的内脏器官损害，却因其设计上的缺陷，导致了

新的损伤：腹壁皮肤的撕裂伤、腹壁出血、腹壁增加四个不必要的“钳夹口”、术后布巾钳操

作部位的疼痛，甚至因为助手的配合不熟练影响手术操作等等。

实用新型内容

[0003] 为了克服背景技术的不足，本实用新型提供一种腹腔镜提皮钳，解决现有技术中

的提皮钳会对皮肤造成额外损伤的问题。

[0004] 本实用新型所采用的技术方案：一种腹腔镜提皮钳，包括第一本体和第二本体，所

述第一本体包括第一握臂，第一握臂上端设有第一握把，下端设有第一抓手；所述第二本体

包括第二握臂，第二握臂上端设有第二握把，下端设有第二抓手，所述第一握臂与第二握臂

中部铰接，所述第一抓手和第二抓手为圆柱形，所述第一握把与第一抓手垂直布置，第二握

把与第二抓手垂直布置。

[0005] 所述第一握臂与第二握臂下部设有一个120°的转角。

[0006] 所述第一握臂与第二握臂下部长8cm，所述转角设置在其下端部往上3cm处。

[0007] 所述第一握臂与第二握臂上部设有用于限制腹腔镜提皮钳开合的限位装置。

[0008] 所述限位装置包括与第二握臂铰接的限位卡条，限位卡条设置在第二握臂侧面，

限位卡条上滑移连接有用于限制第一握臂移动的调节块，所述调节块上端铰接有用于限制

调节块移动的限位卡板。

[0009] 所述第一抓手与第二抓手上套接有硅胶管。

[0010] 所述第一抓手与第二抓手表面上设有密集分布的防滑齿。

[0011] 所述防滑齿横截面为三角形，并沿着第一抓手和第二抓手轴向方向延伸。

[0012] 本实用新型的有益效果：（一）可避免因布巾钳牵拉腹壁所致的腹壁皮肤的撕裂

伤、腹壁出血、腹壁的四个不必要的“钳夹口”及术后布巾钳操作部位的疼痛等问题；（二）本

实用新型生产结构简单，成本低廉，可反复循环使用，不会造成额外的经济负担。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的整体结构示意图一；

[0014] 图2为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的整体结构示意图二；

[0015] 图3为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的抓手部分结构主视剖视图；

[0016] 图4为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的抓手部分结构左视剖视图；

[0017] 图5为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的限位装置结构示意图一；
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[0018] 图6为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的限位装置结构示意图二；

[0019] 图7为本实用新型实施例一种腹腔镜提皮钳的限位装置结构示意图三。

[0020] 图中：1-第一握臂，2-第一握把，3-第一抓手，4-第二握臂，5-第二握把，6-第二抓

手，7-限位装置，61-硅胶管，62-防滑齿，71-限位卡条，72-调节块，73-限位卡板。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图对本实用新型实施例作进一步说明：

[0022] 如图1-7所示的一种腹腔镜提皮钳，包括第一本体和第二本体，所述第一本体包括

第一握臂1，第一握臂1上端设有第一握把2，下端设有第一抓手3；所述第二本体包括第二握

臂4，第二握臂4上端设有第二握把5，下端设有第二抓手6，所述第一握臂1与第二握臂4中部

铰接，所述第一抓手3和第二抓手6为圆柱形，所述第一握把2与第一抓手3垂直布置，第二握

把5与第二抓手6垂直布置，通过圆柱形的抓手减少了对皮肤的伤害，并增大了与皮肤的接

触面积，抓手只是为了增大与皮肤之间的接触面积，减少抓手对皮肤的伤害，抓手也可以为

各种多边体，如三棱柱、四棱柱等等；进一步的，所述第一握臂1、第一握把2、第一抓手3为一

体成型的，第二握臂4、第二握把5、第二抓手6为一体成型的，其组成材料为不锈钢；作为优

选的，所述第一握臂1、第一握把2、第二握臂4和第二握把5为圆柱形。

[0023] 作为优选的，所述第一握臂1与第二握臂4下部设有一个120°的转角，可使握臂与

皮肤接触的夹角保持在45°左右，便于适应多数的患者，可以有效的将皮肤及皮下组织夹起

进行腹腔镜的穿刺，进一步的，所述第一握臂1与第二握臂4下部长8cm，所述转角设置在其

下端部往上3cm处，可更有效的将皮肤及皮下组织夹起，更加省力。

[0024] 作为优选的，所述第一握臂1与第二握臂4上部设有用于限制腹腔镜提皮钳开合的

限位装置7，在夹紧后患者皮肤后可用限位装置7对腹腔镜提皮钳进行限位，无需用手一直

握紧，减少工作难度；进一步的，作为优选的，所述限位装置7包括与第二握臂4铰接的限位

卡条71，限位卡条71设置在第二握臂4侧面，限位卡条71上滑移连接有用于限制第一握臂1

移动的调节块72，所述调节块72上端铰接有用于限制限位卡条71移动的限位卡板73，使用

时，先将腹腔镜提皮钳夹紧患者皮肤，然后推动调节块72，使调节块72一端卡住第一握臂1，

并掰动限位卡板73使限位卡板73一端进入卡齿内即可完成限位，因皮肤具有一定的弹性，

当第一、第二握把5上施加的力消失时，皮肤的弹性使第一、第二握臂4外扩，第一握臂1推动

调节块72使限位卡板73卡在限位卡条71的卡齿上（如图6），从而实现限位功能，当需要解锁

时，掰动限位卡板73，限位卡板73推动限位卡条71移动，直至限位卡板73脱出限位卡条71的

卡齿（如图7），该装置结构简单，使用方便，只需单手即可完成操作，大幅度降低了工作难

度,当需要提高调节精度时，可通过改变限位卡条上的卡齿大小来改变调节精度，卡齿越

大，调节精度越低，卡齿越小，调节精度越高。

[0025] 作为优选的，所述第一抓手3与第二抓手6上套接有硅胶管61，可减少抓手对皮肤

的伤害；进一步的，所述第一抓手3与第二抓手6表面上设有密集分布的防滑齿62，可采用滚

花的方式将其进行加工，设置防滑齿62可防止硅胶管61打滑；进一步的，所述防滑齿62横截

面为三角形，并沿着第一抓手3和第二抓手6轴向方向延伸，增大抓手与硅胶管61的接触面

积，可防止硅胶管61旋转打滑的同时有利于硅胶管套入。

[0026] 本实施例的有益效果：（一）可避免因布巾钳牵拉腹壁所致的腹壁皮肤的撕裂伤、
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腹壁出血、腹壁的四个不必要的“钳夹口”及术后布巾钳操作部位的疼痛等问题；（二）本实

用新型生产结构简单，成本低廉，可反复循环使用，不会造成额外的经济负担。

[0027] 实施例不应视为对实用新型的限制，但任何基于本实用新型的精神所作的改进，

都应在本实用新型的保护范围之内。
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图1
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图2
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图3

图4
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图5

图6
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图7
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摘要(译)

一种腹腔镜提皮钳，主要解决现有技术中的提皮钳会对皮肤造成额外损
伤的问题。其包括第一本体和第二本体，所述第一本体包括第一握臂，
第一握臂上端设有第一握把，下端设有第一抓手；所述第二本体包括第
二握臂，第二握臂上端设有第二握把，下端设有第二抓手，所述第一握
臂与第二握臂中部铰接，所述第一抓手和第二抓手为圆柱形，所述第一
握把与第一抓手垂直布置，第二握把与第二抓手垂直布置。其优点为：
成本低廉、使用方便、可减少对患者产生除手术外不必要的伤害。
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