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一种肠胃内窥镜取样钳

(57)摘要

本实用新型公开了一种肠胃内窥镜取样钳，

属于医疗器械领域，其技术方案要点是包括固定

握把，固定握把转动连接有活动握把，所述固定

握把的端部安装金属软管，所述金属软管中穿传

动钢丝，所述活动握把的端部与传动钢丝连接，

所述金属软管远离固定握把的端部安装有钳头，

所述钳头上转动连接有若干夹爪，所述钳头中设

置有拉杆，传动钢丝通过拉杆与夹爪连接并且驱

使夹爪转动，所述钳头的中心位置设置有取样

针，所述夹爪包裹取样针，取样针呈中空设置并

且取样针的端部设置有吸附口，所述金属软管中

设置有吸管，所述吸管一端与取样针连通，所述

吸管另一端伸出金属软管，这种肠胃内窥镜取样

钳的优点在于快速提取病灶样品，并牢固的固定

病灶样品。
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1.一种肠胃内窥镜取样钳，包括固定握把（1），所述固定握把（1）转动连接有活动握把

（11），其特征在于：所述固定握把（1）的端部安装金属软管（2），所述金属软管（2）中穿传动

钢丝（22），所述活动握把（11）的端部与传动钢丝（22）连接，所述金属软管（2）远离固定握把

（1）的端部安装有钳头（3），所述钳头（3）上转动连接有若干夹爪（31），所述钳头（3）中设置

有拉杆（33），传动钢丝（22）通过拉杆（33）与夹爪（31）连接并且驱使夹爪（31）转动，所述钳

头（3）的中心位置设置有取样针（32），所述夹爪（31）包裹取样针(32)，取样针(32)呈中空设

置并且取样针(32)的端部设置有吸附口（322），所述金属软管（2）中设置有吸管（321），所述

吸管（321）一端与取样针(32)连通，所述吸管（321）另一端伸出金属软管（2）。

2.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述夹爪（31）设置两个

并且关于钳头（3）的中心线对称布置，所述夹爪（31）的边缘均匀分布有尖齿（311），尖齿

（311）呈三角形设置，并且两个夹爪（31）的尖齿（311）相互啮合。

3.根据权利要求2所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述尖齿（311）的端部

呈圆弧状设置。

4.根据权利要求3所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述尖齿（311）的两个

侧边设置有刃口（312）。

5.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述吸管（321）伸出金

属软管（2）的一端连接有针管（323），所述针管（323）中滑动连接有活塞杆（324）。

6.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述钳头（3）中开有沿

长度方向布置的凹槽（34），所述拉杆（33）滑动连接在凹槽（34）中，所述夹爪（31）上设置有

爪身（314），所述夹爪（31）和爪身（314）呈直线形设置，所述夹爪（31）和爪身（314）的连接处

固定有转轴（313），所述转轴（313）与钳头（3）转动连接，所述拉杆（33）的一端与传动钢丝

（22）固定，所述拉杆（33）另一端转动连接有连接片（331），所述连接片（331）的一端与拉杆

（33）的端部转动连接，所述连接片（331）的另一端与爪身（314）转动连接。

7.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述活动握把（11）上设

置有把圈（111）。

8.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述活动握把（11）与固

定握把（1）之间设置有弹簧片（12）。

9.根据权利要求1所述的一种肠胃内窥镜取样钳，其特征在于：所述金属软管（2）上包

裹有橡胶外皮（21）。
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一种肠胃内窥镜取样钳

技术领域

[0001] 本实用新型涉及医疗器械，特别涉及一种肠胃内窥镜取样钳。

背景技术

[0002] 随着时代的进步，我国的医疗水平也逐渐的提高，内窥镜检查作为一种针对与某

些疾病常规检查手段。取样钳作为一种从者体内夹取病变部位组织的工具，广泛的应用在

各大医院或医学院校中。

[0003] 公告号为CN204765745U的中国专利公开了一种活体组织取样钳，包括操作握把；

钳头组件，所述钳头组件包括第一钳头和第二钳头；拉索，拉索的一端与所述操作握把连

接，另一端包括至少两个拉索端头，两个拉索端头分别与所述第一钳头和所述第二钳头焊

接连接，第一钳头和所述第二钳头的一端设置有钳杯，钳杯由至少两个第二凹槽向下凹陷

形成，第二凹槽连通处中心开有一个观察孔。

[0004] 这种活体组织取样钳在使用的过程，通过第一钳头和第二钳头闭合，提取病灶样

本，但是当夹取体积较小的病灶样本时，容易从第一钳头和第二钳头的观察孔处脱落。

实用新型内容

[0005] 本实用新型的目的是提供一种肠胃内窥镜取样钳，其优点在于快速提取病灶样

品，并牢固的固定病灶样品。

[0006] 本实用新型的上述技术目的是通过以下技术方案得以实现的：

[0007] 一种肠胃内窥镜取样钳，包括固定握把，固定握把转动连接有活动握把，所述固定

握把的端部安装金属软管，所述金属软管中穿传动钢丝，所述活动握把的端部与传动钢丝

连接，所述金属软管远离固定握把的端部安装有钳头，所述钳头上转动连接有若干夹爪，所

述钳头中设置有拉杆，传动钢丝通过拉杆与夹爪连接并且驱使夹爪转动，所述钳头的中心

位置设置有取样针，所述夹爪包裹取样针，取样针呈中空设置并且取样针的端部设置有吸

附口，所述金属软管中设置有吸管，所述吸管一端与取样针连通，所述吸管另一端伸出金属

软管。

[0008] 通过采用上述技术方案，在使用的过程中，活动握把主要用于拉动传动钢丝，并且

传动钢丝穿设在金属软管中，由于取样钳伸入到人体中使用，金属软管主要用于保护传动

钢丝，传动钢丝运动驱使夹爪闭合，此时夹爪夹取病灶，此时夹爪包裹病灶样品，避免出现

病灶样品从夹爪上脱落；此时吸管处于负压状态，使吸管的吸附口产生吸力，吸附病灶样

品，有利于更加牢固的夹取病灶样品。

[0009] 进一步的，夹爪设置两个并且关于钳头的中心线对称布置，所述夹爪的边缘均匀

分布有尖齿，尖齿呈三角形设置，并且两个夹爪的尖齿相互啮合。

[0010] 通过采用上述技术方案，尖齿主要为了更好的切割病灶，同时两个夹爪可以相互

啮合，使夹爪在闭合的时候，尖齿位置没有间隙，避免病灶样品从闭合的夹爪中脱落。

[0011] 进一步的，尖齿的端部呈圆弧状设置。
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[0012] 通过采用上述技术方案，尖齿的端部呈圆弧状设置，在夹取病灶样品时，尖齿的端

部与病灶样品的接触面大，有利于更加稳定的固定病灶样品，并且尖齿的端部单位面积上

的压强小，减少尖齿的端部出现损坏的可能性。

[0013] 进一步的，尖齿的两个侧边设置有刃口。

[0014] 通过采用上述技术方案，刃口为了尖齿可以更好的切割病灶样品。

[0015] 进一步的，吸管伸出金属软管的一端连接有针管。

[0016] 通过采用上述技术方案，当夹爪固定病灶样品时，医护人员拉动针管的活塞杆，使

吸管处于负压状态。

[0017] 进一步的，钳头中开有沿长度方向布置的凹槽，所述拉杆滑动连接在凹槽中，所述

夹爪上设置有爪身，所述夹爪和爪身呈直线形设置，所述夹爪和爪身的连接处固定有转轴，

所述转轴与钳头转动连接，所述拉杆的一端与传动钢丝固定，所述拉杆另一端转动连接有

连接片，所述连接片的一端与拉杆的端部转动连接，所述连接片的另一端与爪身转动连接。

[0018] 通过采用上述技术方案，在工作的时候，传动钢丝驱动拉杆运动，拉杆带动连接片

运动，连接片带动爪身运动，当拉杆朝向钳头方向运动的时候，夹爪绕转轴转动，两个夹爪

相背运动，打开卡爪；当拉杆朝向背离钳头方向运动的时候，夹爪绕转轴转动，两个夹爪相

向运动，闭合卡爪。

[0019] 进一步的，活动握把上设置有把圈。

[0020] 通过采用上述技术方案，医护人员的手指可以伸入到把圈中，方便医护人员操纵

活动握把。

[0021] 进一步的，活动握把与固定握把之间设置有弹簧片。

[0022] 通过采用上述技术方案，当活动握把和固定握把相向运动的时候，夹爪闭合，此时

弹簧片处于压缩状态；当需要夹爪打开的时候，松开活动握把，弹簧片复位，使活动握把背

离固定握把，不需要医护人员对活动握把施力。

[0023] 进一步的，金属软管上包裹有橡胶外皮。

[0024] 通过采用上述技术方案，由于金属软管需要伸入到人体中，为了避免金属软管划

伤人体组织，橡胶外皮包裹金属软管，并且橡胶外皮与人体组织接触，减少对于人体组织的

伤害。

[0025] 综上所述，本实用新型具有以下有益效果：

[0026] 1.通过夹爪和取样针的设置，可以牢固的固定病灶样品；

[0027] 2.通过尖齿和刃口的设置，可以快速切割夹取病灶样品。

附图说明

[0028] 图1是肠胃内窥镜取样钳的结构示意图；

[0029] 图2是钳头的结构示意图；

[0030] 图3是夹爪的连动结构示意图。

[0031] 图中，1、固定握把；11、活动握把；111、把圈；12、弹簧片；2、金属软管；21、橡胶外

皮；22、传动钢丝；3、钳头；31、夹爪；311、尖齿；312、刃口；313、转轴；314、爪身；32、取样针；

321、吸管；322、吸附口；323、针管；324、活塞杆；33、拉杆；331、连接片；34、凹槽。
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具体实施方式

[0032] 以下结合附图对本实用新型作进一步详细说明。

[0033] 其中相同的零部件用相同的附图标记表示。需要说明的是，下面描述中使用的词

语“前”、“后”、“左”、“右”、“上”和“下”指的是附图中的方向，词语“底面”和“顶面”、“内”和

“外”分别指的是朝向或远离特定部件几何中心的方向。

[0034] 实施例：一种肠胃内窥镜取样钳，如图1所示，包括固定握把1、固定握把1上转动连

接有活动握把11, 固定握把1的端部固定连接有金属软管2，金属软管2中背离固定握把1的

一端设置有用于夹紧病灶样品的钳头3，并且活动握把11的端端部固定有传动钢丝22，传动

钢丝22穿设在金属软管2中，传动钢丝22与钳头3连接，活动握把11通过拉动传动钢丝22带

动钳头3完成打开或闭合的工作。

[0035] 如图1所示，活动握把11的背离固定握把1的一侧设置有把圈111，在使用的过程

中，医护人员的手握紧活动握把11的时候，手指穿过把圈111，此时把圈111约束手指的活动

范围，有利于医护人员的手更加牢固的握紧活动握把11。

[0036] 如图1所示，活动握把11与固定握把1之后设置有弹簧片12，弹簧片12呈弯折状设

置，当活动握把11朝向固定握把1运动时，弹簧片12处于压缩状态，当医护人员松开活动握

把11，由于弹簧片12的弹力作用，弹簧片12复位，带动活动握把11回到初始位置。

[0037] 结合图1和图2所示，金属软管2上包裹有橡胶外皮21，由于金属软管2需要伸入到

人体的肠道或食道中，橡胶外皮21主要为了避免金属软管2刮伤人体的肠道或食道。

[0038] 结合图2和图3所示，钳头3的端部转动连接有两个夹爪31，两个夹爪31关于钳头3

的中心线对称布置。夹爪31的边缘设置有若干尖齿311，尖齿311呈三角形设置，并且尖齿

311的端部呈弧形设置，尖齿311的侧边设置有刃口312。当两个夹爪31闭合的时候，两个夹

爪31的尖齿311可以相互啮合。当提取病灶样本的时候，两个夹爪31闭合，尖齿311的刃口

312可以轻易的切下病灶组织，取得的样品，之后病灶样品会暂时储存在两个夹爪31组成的

空间中，同时由于尖齿311的啮合的，有利于更加牢固的固定病灶样品。

[0039] 结合图2和图3所示，夹爪31的一端设置有爪身314，夹爪31和爪身314呈直线设置，

夹爪31和爪身314的连接处固定有转轴313，转轴313与钳头3转动连接，在使用的时候，两个

夹爪31绕转轴313完成打开和闭合的工作。钳头3的侧面开有沿长度方向布置的凹槽34，凹

槽34中滑动连接有拉杆33，拉杆33的一端与传动钢丝22连接，拉杆33的另一端转动有两个

转接片，两个转接片分别和两个爪身314转动连接。在使用的时候，握紧活动握柄，使传动钢

丝22带动拉杆33向背离夹爪31的方向运动，拉杆33带动转接片运动，转接片通过带动爪身

314绕转轴313转动，两个夹爪31闭合；松开活动握柄，拉杆33向夹爪31方向运动，拉杆33通

过连接片331带动爪身314绕转轴313转动，两个夹爪31打开。

[0040] 结合图1和图2所示，钳头3中还设置有取样针32，取样针32呈中空设置，取样针32

的端部开设有吸附口322，并且金属软管2中设置有吸管321，吸管321一端与取样针32连通，

吸管321另一端伸出金属软管2，吸管321伸出金属软管2的一端连接有针管323，针管323中

滑动连接有活塞杆324。当夹爪31夹取病灶样品的时候，医护人员拉动活塞杆324，吸管321

处于负压状态，使取样针32的吸附口322处产生吸力，即取样针32吸取病灶样品，有利于进

一步牢固的固定病灶样品。

[0041] 具体实施过程：首先将钳头3伸入到人体中病灶位置，握紧活动活动握柄，驱使夹
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爪31握紧，夹取病灶样品，同时医护人员拉动针管323的活塞杆324，使取样针32吸取病灶样

品，之后将钳头3从人体中抽出，松开活动握柄，夹爪31打开，并推动活塞杆324复位，病灶样

品从夹爪31上脱落，完成取样的过程。

[0042] 本具体实施例仅仅是对本实用新型的解释，其并不是对本实用新型的限制，本领

域技术人员在阅读完本说明书后可以根据需要对本实施例做出没有创造性贡献的修改，但

只要在本实用新型的权利要求范围内都受到专利法的保护。
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图1
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图2
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图3
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专利名称(译) 一种肠胃内窥镜取样钳

公开(公告)号 CN209252952U 公开(公告)日 2019-08-16

申请号 CN201821636142.7 申请日 2018-10-09

[标]发明人 姚建南
陆亚明

发明人 姚建南
陆亚明

IPC分类号 A61B10/04 A61B10/06

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种肠胃内窥镜取样钳，属于医疗器械领域，其技术
方案要点是包括固定握把，固定握把转动连接有活动握把，所述固定握
把的端部安装金属软管，所述金属软管中穿传动钢丝，所述活动握把的
端部与传动钢丝连接，所述金属软管远离固定握把的端部安装有钳头，
所述钳头上转动连接有若干夹爪，所述钳头中设置有拉杆，传动钢丝通
过拉杆与夹爪连接并且驱使夹爪转动，所述钳头的中心位置设置有取样
针，所述夹爪包裹取样针，取样针呈中空设置并且取样针的端部设置有
吸附口，所述金属软管中设置有吸管，所述吸管一端与取样针连通，所
述吸管另一端伸出金属软管，这种肠胃内窥镜取样钳的优点在于快速提
取病灶样品，并牢固的固定病灶样品。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/a7bb228f-83cc-4802-8f70-fdf70e0ac3a6
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067553645/publication/CN209252952U?q=CN209252952U
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